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PO GENEL AYARLAR P5.9>COKLU HIZ-8 0.000m/s
P0.0>LISAN TURKGE P5.10>COKLU HIZ-9 0.000m/s
P0.1>EKRAN AYDINLATMA 90.0% P5.11>COKLU HIZ-10 0.000m/s
P0.2>EKRAN KONTRAST 82.0% P5.12>COKLU HIZ-11 0.000m/s
P0.3>KONTROL SEKLI PARALEL PORT P5.13>COKLU HIZ-12 0.000m/s
P0.4>PARALEL HIZ GIRISi KONEL HIZLARI P5.14>COKLU HIZ-13 0.000m/s
P0.5>KURTARMA VOLTAII 290V P5.15>COKLU HIZ-14 0.000m/s
P0.6>DUSUK VOLTAJ SEVIYESi 340V P5.16>COKLU HIZ-15 0.000m/s
P0.7>DUSUK VOLTAJ ALGILAMA ZAMANI 1.000s P5.17>KURTARMA HIZI Hiz Yok
P0.8>KURTARMA YONU KOMUT YONUNDE [P5.18>CEKICLEME Hiz Yok
P0.9>TOPLAM CALISMA 0GUN P6 ZAMAN AYARLARI
P0.10>TOPLAM SURUS ZAMANI 0GUN P6.0>ZAMAN GECIKMESI 1.00sn
P0.11>CEKICLEME MODU PASIF P6.1>MANYETIKLENME ZAMANI 0.5sn
P0.12>FABRIKA AYARLAR HAYIR P6.2>HIZ GEGIKMESI 0.8sn
P0.13>FREN AC VOLTAIJI 650 V P6.3>HIZLANMA BASLANGIC 1.50sn
P1 MOTOR AYARLARI P6.4>HIZLANMA ZAMANI 2.20sn
P1.0>MOTOR KONTROL SEKLI SENKRON KONTROL |P6.5>HIZLANMA VARIS 1.30sn
P1.1>MOTOR GUCU 5.5Kw P6.6>YAVASLAMA BASLANGIC 0.30sn
P1.2>MOTOR AKIMI 12.3A P6.7>YAVASLAMA ZAMANI 0.60sn
P1.3>MOTOR FREKANSI 26.53Hz P6.8>YAVASLAMA VARIS 0.30sn
P1.4>MOTOR DEVRI 159rpm P6.9>AKIM YAVAS AZALMA 0.00sn
P1.5>MOTOR VOLTAIJI 360V P6.10>KONTAKTOR GECIKMESI 0.5sn
P1.6>KUTUP SAYISI 20P P7 PID AYARLARI
P1.7>MOTOR KAYMA FRENKANSI 1.40Hz P7.0>AKIM KP 0.70
P1.8>MOTOR CALISMA YONU TERS YON P7.1>AKIM KI 0.50
P1.9>MOTOR YUKSUZ AKIMI 32.00% P7.2>AKIM KD 0.00
P2 ENKODER AYARLARI P7.3>SIFIR HIZ KP 50.00
P2.0>ENKODER TIPI ENDAT ENKODER  [P7.4>SIFIR HIZ KI 60.00
P2.1>ENKODER PALS SAYISI 2048prr P7.5>SIFIR HIZ KD 0.25
P2.2>ENKODER OFFSET ACISI 0.0° P7.6>DUSUK HIZ KP 35.00
P2.3>ENKODER FIiLTRELEME ZAMANI Oms P7.7>DUSUK HIZ KI 15.00
P2.4>ENKODER YONU Diiz Yon P7.8>DUSUK HIZ KD 0.25
P2.5>ENKODER HATA ORANI 20% P7.9>0ORTA HIZ KP 60.00
P2.5>ENKODER TANITMA Pasif P7.10>0ORTA HIZ KI 12.50
P3 KONEL HIZLARI P7.11>0RTA HIZ KD 0.10
P3.0>KABIN HIzI 1.000m/s P7.12>YUKSEK HIZ KP 70.00
P3.1>YANASMA HIZI 0.080m/s P7.13>YUKSEK HIZ KI 2.50
P3.2>SEVIYELEME HIZI 0.025m/s P7.14>YUKSEK HIZ KD 0.05
P3.3>REVIZYON HIZI 0.200m/s P7.15>DUSUK HIZ ANAHTARLAMA FREKANSI 1.0%
P3.4>ARA HIZ 0.800m/s P7.16>YUKSEK HIZ ANAHTARLAMA FREKANSI 60.0%
P3.5>YUKSEK HIZ 1.000m/s P7.17>TASIYICI FREKANS 8.000Khz
P3.6>KURTARMA HIZI 0.050m/s P7.18>DUSUK HIZ AKIM SINIRI 100.0%
P3.7>CEKICLEME HIZI 0.050m/s P7.19>DUSUK HIZ ASIRI AKIM ALGILAMA ZAMANI [10.0sn
P4 ONCELIKLi HIZLAR P7.20>YUKSEK HIZ AKIM SINIRI 120.0%
P4.0>KABIN HIZLARI 1.000m/s P7.21>YUKSEK HIZ ASIRI AKIM ALGILAMA ZAMANI |10.0sn
P4.1>SADECE YON VARKEN 0.000m/s P7.22>SIFIR HIZ ALGILAMA FREKENASI 0.50Hz
P4.2>VO0 HIZI 0.025m/s P7.23>MAKSIMUM TORK 150%
P4.3>V1 HIZI 0.080m/s P8 HATA KAYITLARI
P4.4>V2 HIZI 0.200m/s P8.0>0TOMATIK RESET ZAMANI 3.0sn
P4.5>V3 HIZI 1.000m/s P8.1>0TOMATIK RESET SAYISI 10
P4.6>V2+V3 HIZI 0.500m/s P8.2>HATALARI SiL? PASIF
P4.7>KURTARDAM HIZI 0.050m/s P8.3>HATA KAYDI-1
P4.8>CEKICLEME HIZI 0.050m/s P8.4>HATA KAYDI-2
P5 COKLU HIZLAR P9 HIZLI KURULUM
P5.0>KABIN HIZI 1.000m/s P9.0>MOTOR KONTROL SENKRON KONTROL
P5.1>SADECE YON VARKEN Hiz Yok P9.1>MOTOR GUCU 5.50Kw
P5.2>COKLU HIZ-1 0.000m/s P9.2>MOTOR AKIMI 12.3A
P5.3>COKLU HIZ-2 0.000m/s P9.3>MOTOR FREKANSI 26.53Hz
P5.4>COKLU HIZ-3 0.000m/s P9.4>MOTOR DEVRI 159rpm
P5.5>COKLU HIZ-4 0.000m/s P9.5>MOTOR VOLTAII 360V
P5.6>COKLU HIZ-5 0.000m/s P9.6>KUTUP SAYISI 20p
P5.7>COKLU HIZ-6 0.000m/s P9.7>ENKODER TiPi ENDAT ENKODER
P5.8>COKLU HIZ-7 0.000m/s P9.8>KABIN HIZI 1.000m/s
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Boyut(En*Boyut*Y tikseklik mm) 170*300*170

Calisma Sicakligi -20 £ 60 °C

Koruma Sinifi IP20

Nem %95

Sebeke Kontrol Girisi 3 X 380VAC, 50Hz, N

SO Fonksiyonu ile 2 kontaktér pano tasarimi

Senkron ve Asenkron makinalarla ¢alisabilme

Endat, SinCos enkoder destegi

Acik ve Kapali ¢gevrim galisma

7. Nesil Fuji IGBT yari iletken teknolojisi

Kolay kurulum menusu

Frenden kurtarma o6zelligi

5 Akl 60 volt ile kurtarma yapabilme

Bu belgede belirtilenlerin diginda kontrol ve ayar yapilmasi elektriksel ve mekanik tehlikelere yol
acabilir.

Revo Drive asansor hiz kontrol cihazini kullanirken talimatlara uyunuz.

Aldiginiz Revo Drive Grunuan hasar almig bir kismi var ise o drunu kullanmayiniz! Sivi temasi olan
arunleri teslim almayiniz ve kurulum yapmayiniz.

Siparig edilen Urun ile gelen Urinun gug ve voltaj de@erlerini karsilagtiriniz. Uygun degilse Firma
ile irtibata geginiz.

Urlintin garantisi fabrikadan ¢ikig tarihinden baslar. Garanti siiresi bitmis Griinler uygun bir licrete
tamir edilir. Garanti suresi iginde cihazin kullanimi yada nakliye kaynakli hasarlarda uygun ucrete
tamiri yapilr.

I'Yangina sebebiyet vverebileccek ortamlarda surtcuyu kullanmayiniz. Yanici gazli ortamda, iginde
yanicl madde bulunan tutturma pargalarinda kullanmayiniz.

I Revo Drive’l yanici ve sulu maddelerden ve ortamdan uzak tutunuz.

I Cihazin igine manyetik ve iletken malzeme dusurmeyiniz. Yangina ve patlamaya neden olabilir.

I Kablo baglantisi yapilirken elektrigin kapali oldugundan emin olunuz. Topraklama baglantisinin
yapilmis oldugundan emin olunuz.




REVO DRIVE POWER KARTI RUMUZLARI REVO DRIVE ENDAT KARTI RUMUZLARI

BR- Frenleme direng baglantisi oV Enkoder besleme ortagi 0 Volt
BR+ Frenleme direng baglantisi +5V Enkoder besleme ortagi 5 VDC
- PE Enkoder kablosu toplama baglantisi
R Faz 380VAC sebeke beslemeSf D+ Enkoder DATA
S Faz 380VAC sebeke beslemes! D- Enkoder DATA
T Faz 380VAC sebeke beslemesi c+ Enkoder CLOCK
PE Faz 380VAC sebeke beslemesi C- Enkoder CLOCK
UPS  Kurtaran besleme girisi 60 VDC veya 220 VAC A+ Enkoder A kanali sinyal girigi
UPS  Kurtaran besleme girisi 60 VDC veya 220 VAC A- Enkoder B kanali sinyal girigi
B+ Enkoder B kanali sinyal girisi
u U Motor faz baglantisi B- Enkoder B kanali sinyal girisi
\' V Motor faz baglantisi
W WMotor faz baglantis REVO DRIVE SINCOS KARTI RUMUZLARI
REVO DRIVE CPU KARTI RUMUZLARI 0V Enkoder besleme ortadi 0 Volt
100 24 Vdc besleme girisi +5V Enkoder besleme ortagi 5 VDC
1000 0 Vdc besleme girisi PE Enkoder kablosu toplama baglantisi
GND Enkoder simiilasyon ortagi R- Enkoder R yada Z
QA Enkoder simulasyon ¢ikisi A kanali R+ Enkoder R yada Z
QB Enkoder simiilasyon ¢ikisi B kanali D- Enkoder DATA
- D+ Enkoder DATA
PE Enkoder topragi C- Enkoder CLOCK
GND Enkoder besleme 0 Vdc c+ Enkoder CLOCK
12v Enkoder besleme 12Vdf:_ - B- Enkoder B kanali sinyal girigi
A Enkoder A kanali pals g|.r|.§|. B+ Enkoder B kanali sinyal girisi
B Enkoder B kanal pals girisi A- Enkoder A kanali sinyal girisi
PFA  Kutup képriileme kontagi COM A+ Enkoder B kanali sinyal girigi
PFB Kutup koprileme kontagi normalde agik (NO)
HZA Sdricu hata kontagr COM
HZB Sirlcu hata kontagi normalde acik (NO)
FRA _ Fren kontagi gikisi COKLU HIZ GIRISLERI COKLU HIZLAR
FRB _ Fren kontagi ¢ikis! ) V1 v2 | V3 HIZ GIRISLERI
SO A1 SO fonksiyonu girisi 0 0 0 0 Hiz yok
SO A2 SO fonksiyonu girisi 0 0 0 1 Coklu Hiz 1
RS+  Seri haberlesme uglari 0 0 1 0 Coklu Hiz 2
RS- Seri haberlesme uglari 0 0 ! ! Goklu Hiz 3
0 1 0 0 Coklu Hiz 4
CM Dijital hiz sinyalleri ortagi 0 1 0 1 Coklu Hiz 5
up Yukari yon bilgi girigi 0 1 1 0 Coklu Hiz 6
bw Asag! yon bilgisi irisi 0 1 1 1 Coklu Hiz 7
Vo P:3.1 Yanagma Hizi /P:4.2 VO HIZI 1 0 0 0 Coklu Hiz 8
V1 P:3.2 Seviyeleme Hizi /P:4.3 V1 HIZI 1 0 0 1 Coklu Hiz 9
V2 P:3.3 Revizyon Hizi /P:4.4 V2 HIZI 1 0 1 0 Coklu Hiz 10
V3 P:3.5 Yiiksek Hiz /P:4.5 V3 HIZI 1 0 1 1 Coklu Hiz 11
F1 Cok fonksiyonlu giris Fren1/Enable 1 1 0 0 Coklu Hiz 12
F2 Cok fonksiyonlu giris Fren2/Enable 1 1 0 1 Coklu Hiz 13
1 1 1 0 Coklu Hiz 14
1 1 1 1 Coklu Hiz 15




MENULER REVO-DRIVE

ACILIS EKRANI

Sistem ilk enerjilendiginde stricliniin LCD ekranina ilk olarak agilis ekrani gelir. Yazilim
versiyonunu bu ekrandan 6grenebilirsiniz.

CALISMA EKRANI

Normal ¢alisma modunda sirtciiniin ¢alisma durumunu bu ekrandan takip edebilirsiniz.
“0.00m/sn” cihazin o anki hizini gdsterir. “0.00A” cihazin o anki ¢ektigi akimi size gésterir.

Dc barada bulunan voltaji bu ekrandan takip edebilirsiniz.

Normal ¢alismada siricinin motorun ¢calismasi icin verdigi voltaji bu ekrandan takip
edebilirsiniz.

Normal ¢alismada siricinin motorun ¢calismasi icin verdigi torku bu ekrandan takip
edebilirsiniz.

Normal ¢alismada siirliciinin motorun galismasi i¢in hedefledigi donus hizi ile gikista olan
donis hizinin karsilastirildigi ekrandir.

Normal ¢alismada sirtcliniin motorun galismasi icin hedefledigi frekans ile ¢ikista olan
frekansin karsilastirildig ekrandir.

Normal ¢alismada enkoderin bulundugu aglyi gosteren ekrandir. Enkoderin galismasini ve
baglantisinin dogrulunu bu ekrani yorumlayarak yapabilirsiniz. Enkoder agisi O dereceden 360
dereceye dogru artiyor ise asansor yukari yénde haraket ediyordur. Enkoder agisi 360 derecen
0 dereceye dogru ise asansor asagl yonde hareket ediyordur.

“wn

Normal ¢alismada giris ve ¢ikislarin aktif mi pasif mi oldugiunun takip edildigi ekrandir. “.” var
ise giris yada ¢ikis pasif demektir. “.” yerine sayi yada karakter ver ise o giris yada ¢ikis aktif
demektir. 1,2,3,4,5,6,7,8 sayilari sirayla CPU klemens rumuzlarindaki UP, DW, VO, V1, V2, V3, F1
,F2 girislerini sembolize ediyor. EP CPU daki SO girisine 220 Volt enerjinin geldigini gdsteriyor.

CPU daki role gikislari 1-PF, 2-HZ, 3-FR olarak gosterilmistir.

Revo Drive besleme durumunu goésteren ekrandir. Normal ¢alismada NORMAL yazar. Kurtarma
modu aktif olunca BATTERY yazar. Cihazin besleme durumunu burdan goézleyebilirsiniz.

Revo Drive galisma durumunda IGBT sicakhgini buradan gérebilirsiniz. Ayrica ¢ihazin hizini da
gorebilirsiniz.

MENUYE GiRiS/CIKIS

REVO DRIVE mendilerine giris yapmak igin enter ENT tusuna bir kez basiniz. Yukari ve asagi yon
oklari ile ana mendtiler arasinda gegis yapabilirsiniz. Segtiginiz ana menlye girmek igin enter
tusuna bir kez daha basiniz ve 6zel meniye giriniz. Parametrelerde degisiklik yapmak igin sag
ve sol yon oklari ile karakter degistirip yukari ve asagi oklarlada karakterin degerini
degistirebilirsiniz. Enter tusuna bir kez basarak ayarlari kayit edebilirsiniz. ESC tusuna bir kez
basarak bir dnceki meniye doénebilirsiniz.

A 5 N +90 850 888 00 42




MENULER REVO-DRIVE

PO GENEL AYARLAR

Revo Drive kullanici ara yiz dil tercihinin yapildigi parametredir. Tanimli olarak “ Tlrkge” dili
gelir. Diger dil secenegi “English” ingilizce’dir.

Revo Drive kullanici ara yizlinln ekran parlakhiginin ayarlandigi mentdir. Ylizde deger azalinca
ekran parlakhigi ayni oranda azalir.

Revo Drive ekran karakter kontrastinin yiizde oranla belirlendigi menuddr. Yizde deger
azalinca kontrast da ayni oranda azalir.

Revo Drive komut girislerinin yonetildigi parametredir.
*> Paralel Kontrol / Revo Drive’in kontrolii klemenslere baglanan girislerle yapilir.
*> DCP-4 Kontrol / Revo Drive’in kontroli DCP-4 haberlesme lzerinden yapilir. Aktif degil.

Revo Drive hiz parametreleri bu mentden segilir. Hiz giris secimine gore girisleri cihaz yorumlar.
*> Konel Hizlari / Paralel girisler Konel Hizlara gére ayarlanir.(P3 Konel Hizlari aktif olur).

*> Oncelikli Hizlar / Paralel girisler Oncelikli Hizlara gére ayarlanir.(P4 Oncelikli Hizlar aktif olur).
*> Coklu Hiz Girisi / Paralel girisler Coklu Hizlara gére ayarlanir.(P5 Coklu Hizlar aktif olur).

Revo Drive kurtarmada kullanacagi voltaji bu mentden segeriz.
*>0....290V arasinda degisir.

Revo Drive dusik voltaj hatasi vermesini istedigimiz voltaji segeriz.
*>0....500 Volt.

Dislik Voltaj hatasina gegmeden once kag saniye bekleyecegi segilir.
*>0....2 saniye.

Kurtarma modunda asansoriin hangi yone gidecegi segilir.
*> Komut yonin de kontrol kartindan gelen komut yoniinde hareket eder.
*> Otomatik Yon daha az yuikiin oldugu yonde kurtarma yapar.

Revo Drive aktif calisma saatini gosterir. Bu siirece driver aktif calismis demektir.

Revo Drive toplam siirlis zamani gorindir.

Asansor kabini frene girdigi zaman slricliiden asansor kabinini frenden kurtarmak istersek

bu parametre aktif edilir. Parametre aktif edildiginde kabinin frene oturdugu yerin konuma ters
olarak yon tusuna basilir. Uygulanan yon dogrultusunda siricii kabini hareket ettirmek igin
motora darbe akimlar gonderir. Bu akimlar sayesinde motor kabini ¢ekicleyerek frenden
kurtarir. Eger ters yonde komut uygulanmaz ise kabin haraket etmez.

Revo Drive degistirilen parametrelerinin fabrika ayarlarina donmesini saglayan parametredir.
Parametre aktif edilince fabrika ayarlarina doniliir ve P0.12 parametresi tekrar pasif olur.

Asansor motorunun fren ayari igin gerekli parametredir. Aktif degildir. Fren ile ilgili ses gelme
durumlarinda Konel Arge firmasi tarafindan degistirilebilir.

Motor Tanima parametresi aktif edildiginde strtici asansér motorunu tanima moduna geger.
Siricl Ekraninda Motor Tanima yazar .Revizyon moduda iken aktif ediniz. El terminalinden
yukari yada asagi yon butonuna basili tutunuz.Motor Tanima islemi bitince Motor Freni acilip
y6n almaya bagslar.

www.konelsan.com.tr ﬂ




MENULER REVO-DRIVE

Motor kontaktoriint siricliden kontrol etmek igin aktif edilir. PF role gikislarinin Motor
kontaktoriine baglanmasi gerekir.

P1 MOTOR AYARLARI

Revo Drive ve enkoder arasindaki baglanti segilir.

*> Actk cevrim (Asenkron) / Revo Drive ve enkoder arasinda geri besleme yoktur.

*> Senkron kapali gevrim / Revo Driver ve enkoder arasindaki baglanti senkron motor igin.
*> Asenkron kapali cevrim / Revo Driver ve enkoder arasindaki baglanti asenkron motor igin.

Asansor tahrik motorunun glici kW cinsinden girilir. Deger motor etiketinden okunabilir.
*>7,5kwW

Asansor tahrik motorunun nominal akim degeri girilir. Deger motor etiketinden okunabilir.
*>13.0A

Asansor tahrik motorunun frekans degeri nedir. Deger motor etiketinden okunabilir.
*> 50.00Hz.

Asansor tahrik motorunun devir sayisidir. Deger motor etiketinden okunabilir. Bazi motor
etiketlerinde Devir sayisi, d/d(devir/dakika) yerine RPM olarak yazilmis olabilir.
*>1380rpm

Asansor tahrik motorunun galisma voltaji girilir. Deger motor etiketinden okunabilir.
*> 380V

Asansor tahrik motorunun kutup sayisi (pole) girilir. Eger motor etiketinde kutup sayisi yoksa;
Kutup sayisi=(120xf)/d(kutup sayisi=120x(galisma frekansi)/(devir/dk(rpm))

Asansor tahrik motorunun ilk hareketten 6nce acacagl mekanik frenin dengesiz yikten dolayi
olusturagagi kaymayi 6nlemek igin girilen frekans degeridir.
*> 4.00Hz

Asansor tahrik motorunun galisma ydniiniin ayarlandigi parametredir. U V W kablo uglarini
degistirmeden motor yonini ayarlayabilirsiniz.

*> Diz Yon.

*> Ters Yon.

Asansor tahrik motorunun yiiksiiz ¢calismada g¢ektigi akim degerinin, nominal (In) akima olan
oranidir. Deger yukseltilir ise motor fazla akim ¢ekip ¢abuk isinabilir. Deger dusik girilirse
asansor sarsintili kalkis yapabilir veya hig kalkis yapmayabilir.(Senkron motorda islevsizdir.)

P2 ENKODER AYARLARI

Asansor tahrik motoruna geri besleme igin bagl olan enkoderin Revo Drive’a tanitilmasi.
*> Artirrmli Enkoder

*> SinCos Enkoder

*> Endat Enkoder

Enkoderin Pals degeri girilir. Enkoderin Etiketinden okunabilir.
*> 1024 ppr

Senkron asansor tahrik motoru ile enkoder arasinda olan agi girilir. Motor Tanima
( AutoTuning ) isleminde otomatik olarak olgulir.
*>0.00 / Motor offseti ile enkoder offseti arasindaki agi fark.

Enkoder Sinyalinin daha saglikh okunmasi igin uygulanmasi gereken filtre stiresi girilir.
*>5ms

+90 850 888 00 42




MENULER REVO-DRIVE

Asansor motorunun tahrik yonu ile enkoderin okuma yoni ayni degil ise buradan diizeltilir.
*> Diliz Yon
*>Ters Yon

Enkoder hata orani girilir.

Enkoder tanitma bu parametreden aktif edilir.

P3 KONEL HIZLARI

(Konel kumanda kartlari kullanilan panolarda segilir. Genel ayarlardan P0.4 parametresinden segilir.)

Asansor kabinin hareket hizi girilir.
*>1.000 m/sn maxsimum 2.500m/sn girilebilir.

Asansor kabinin kat duraga yanasma hizi girilir.
*>0.080m/sn

Asansor kabinine seviyeleme komutunda uygulayacak hiz girilir.
*>0.025m/sn

Asansor kabinine revizyon komutunda uygulayacak hiz girilir.
*>0.200m/sn

Asansor kabinine ara hiz komutunda uygulayacak hiz girilir.
*>0.800m/sn

Asansor kabinine yilksek hiz komutunda uygulayacak hiz girilir.
*>1.000m/sn

Asansor kabinine kurtarma modunda uygulayacak hiz girilir.
*>0.050m/sn

Asansor kabinine ¢ekicleme modunda uygulayacak hiz girilir.
*>0.050m/sn

P4 ONCELiIKLi KONEL HIZLARI

(Konel kumanda kartlari disinda kullanilan kumanda kartlari panolarinda secilir. Genel ayarlardan P0.4 parametresinden segilir.)

Asansor kabinin hareket hizi girilir.
*> 1.000 m/sn maxsimum 2.500m/sn girilebilir.

Asansor kabinine sadece yon komutunda uygulayacak hiz segilir.
*>V0,V1, V2, V3, V2+V3 hizlarini segebilirsiniz.

Revo Drive’in VO komut girisi aktif oldugunda asansor kabinine uygulanacak hiz girilir.
Yanasma hizini VO  girebilirsiniz.
*>0.025m/sn

www.konelsan.com.tr ”




MENULER REVO-DRIVE

Revo Drive’in V1 komut girisi aktif edildiginde asansor kabinine uygulanacak hiz girilir. V1 hizina
seviyeleme hizini giriniz. V1 aktif olunca VO komutu aktif olsa bile gegersiz olur.
*>0.080m/sn

Revo Drive’in V2 komut girisi aktif edildiginde asansor kabinine uygulanacak hiz girilir. V2 hizina
revizyon hizini giriniz. V2 aktif olunca VO ve V1 komutlari aktif olsa bile gegersiz olur.
*>0.200m/sn

Revo Drive’in V3 komut girisi aktif edildiginde asansor kabinine uygulanacak hiz girilir. V3 hizina
yiksek hizini girebiliriniz. V3 aktif olunca VO ,V1 ve V2 komutlari aktif olsa bile gegersiz olur.
*>0.200m/sn

Revo Drive’in V2+V3 komut girisi aktif edildiginde asansor kabinine ara hizda uygulanacak hiz
girilir. V2+V3 hizi aktif olunca VO ve Vlkomutlari aktif olsa bile gegersiz olur.
*>0.200m/sn

Asansor kabinine kurtarma modunda uygulayacak hiz girilir.
*>0.060m/sn

Asansor kabinine ¢ekicleme modunda uygulayacak hiz girilir.
*>0.050m/sn

P5 COKLU HIZ AYARLARI

(Coklu Hiz gikisi veren kartlari kullanilan panolarda segilir. Genel ayarlardan P0.4 parametresinden segilir.)

Asansor kabinine uygulanacak maksimum hiz girilir.
*>0.1000m/sn

Asansor kabinine sadece yon girisi uygulandiginda segilecek giris girilir.
*>Hiz yok
*>Ck-Hiz 1, 2 .... 15 / Coklu hizlardan da se¢im yapilabilir.

P5 hiz ayarlarinda VO, V1, V2 ve V3 hiz girislerinin nasil yorumlanacagi bu parametrelerden
segilir. P5.2 ile P5.17 arasina binary sisteme gore hizlar atanir.

GOKLU HIZ GIRISLERI COKLU HIZLAR
Vo V1 V2 V3 HIZ GIRISLERI
0 0 0 0 Hiz yok

0 0 0 1 Coklu Hiz 1

0 0 1 0 Coklu Hiz 2

0 0 1 1 Coklu Hiz 3

0 1 0 0 Coklu Hiz 4

0 1 0 1 Coklu Hiz 5

0 1 1 0 Coklu Hiz 6

0 1 1 1 Coklu Hiz7

1 0 0 0 Coklu Hiz 8

1 0 0 1 Coklu Hiz 9

1 0 1 0 Coklu Hiz 10

1 0 1 1 Coklu Hiz 11

1 1 0 0 Coklu Hiz 12

1 1 0 1 Coklu Hiz 13

1 1 1 0 Coklu Hiz 14

1 1 1 1 Coklu Hiz 15

7
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Asansor kabinine kurtarma modunda uygulayacak hiz girilir.
*>0.060m/sn

Asansor kabinine gekigleme modunda uygulayacak hiz girilir.
*>0.050m/sn

P6 ZAMAN AYARLARI

PFA ve PFB rolelerinin frenden sonra kag saniye acik kalagagi girilir.
*>1.00sn

Revo Drive’in asansor tahrik motoruna komut verdiginde manyetiklenme zaman gegikmesi
girilir.
*>0.5sn

Revo Drive’in hiz komutlarini alirken yasadigi gecikme suresi girilir.
*>0.8sn

Revo Drive’in hizlanmaya baslama siresi girilir.
*>1.50sn

Revo Drive’in hizlanma slresi girilir.
*>2.70sn

Revo Drive’in hizlanmaya varis stresi girilir.
*>1.30sn

Revo Drive’in yavaslamaya baslama siresi girilir.
*>1.30sn

Revo Drive’in yavaslama siresi girilir.
*>1.60sn

Revo Drive’in yavaslamaya varis siiresi girilir.
*>1.30sn

Revo Drive’in akim azalma siresi girilir.
*>1.40sn

Pano kontaktorlerinin gegcikme siresi girilir.
*>0.50sn
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P7 PID AYARLARI

REVO-DRIVE

Revo Drive’in PID akim kp degeri girilir.
*>1.40

Revo Drive’in PID akim ki degeri girilir.
*>1.00

Revo Drive’in PID akim kd degeri girilir.
*>0.00

Revo Drive’in PID sifir hiz kp degeri girilir.
*>100.00

Revo Drive’in PID sifir hiz ki degeri girilir.
*>120.00

Revo Drive’in PID sifir hiz kd degeri girilir.
*>0.50

Revo Drive’in PID dustik hiz kp degeri girilir.
*>70.00

Revo Drive’in PID dislik hiz ki degeri girilir.
*>30.00

Revo Drive’in PID dustik hiz kd degeri girilir.
*>0.50

Revo Drive’in PID orta hiz kp degeri girilir.
*>120.00

Revo Drive’in PID orta hiz ki degeri girilir.
*>25.00

Revo Drive’in PID orta hiz kd degeri girilir.
*>0.20

Revo Drive’in PID yliksek hiz kp degeri girilir.
*>0.20

Revo Drive’in PID yliksek hiz ki degeri girilir.
*>5.00

Revo Drive’in PID yliksek hiz kd degeri girilir.
*>0.10
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Revo Drive’in PID disik hiz anahtarlama orani girilir.
*>%1,0

Revo Drive’in PID ylksek hiz anahtarlama orani girilir.
*> %60,0

Revo Drive’in PID taslyici frekansi girilir.
*> 8.000Hz

Revo Drive’in PID dislk ve ylksek akim arasinda olmasi gereken fark girilir.
*>100.0%

Revo Drive’in PID dislk hizda agiri akim algilama siresi girilir.
*>10.0sn

Revo Drive’in PID ylksek hiz akim siniri girilir.
*>120.0%

Revo Drive’in PID ylksek hiz asirt akim algilama siniri girilir.
*>10.0sn

Revo Drive’in PID sifir hiz algilama frekansi girilir.
*>0.20Hz

Revo Drive’in PID maksimum uygulanacak tork orani girilir.

*>150%

P8 HATA KAYITLARI
Revo Drive’in hataya distiiglinde resetleme zamani girilir.
*>3.0sn

Revo Drive otomatik resetlemeyi sayar. Bu sayi girilen degere ulastiginda otomatik
resetlemeden gikar. bakim firmasinin miidahalesini bekledigi sayi girilir.
*>100 / 100 hatadan sonra otomatik resetleme devre disi kalir. panoya midahale gerekir.

Revo Drive’in ve asansoriin hatalari kontrol edilince hata kayitlari EVET segilerek silinir.
*> Hayir
*> Evet / evet segilince hatalari siler ve otomatik olarak hayir komutu gelir.

Revo Driver verdigi hatalarin listelendigi ekrandir.P8.3 ile P8.22 arasinda listelenir.

P9 HIZLI KURULUM

Revo Drive ve enkoder arasindaki baglanti segilir.

*> Agik Cevrim (Asenkron) / Revo Drive ve enkoder arasinda geri besleme yoktur.

*> Senkron kapali cevrim / Revo Driver ve enkoder arasindaki baglanti senkron motor igin.
*> Asenkron kapali cevrim / Revo Driver ve enkoder arasindaki baglanti Asenkron motor icin.

Asansor tahrik motorunun giigli kW cinsinden girilir. Deger motor etiketinden okunabilir.
*> 5.5kw
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Asansor tahrik motorunun akim degeri girilir. Deger motor etiketinden okunabilir.
*>13.0A

Asansor tahrik motorunun frekans degeri nedir. Deger motor etiketinden okunabilir.
*> 50.00Hz.

Asansor tahrik motorunun devir sayisidir. Deger motor etiketinden okunabilir. Bazi motor
etiketlerinde Devir sayisi, d/d(devir/dakika) yerine RPM olarak yazilmis olabilir.
*>1380rpm

Asansor tahrik motorunun galisma voltaji girilir. Deger motor etiketinden okunabilir.
*> 380V

Asansor tahrik motorunun kutup sayisi (pole) girilir. Eger motor etiketinde kutup sayisi yoksa;
Kutup sayisi=(120xf)/d(kutup sayisi=120x(¢alisma frekansi)/(devir/dk(rpm))

Asansor tahrik motoruna geri besleme igin bagli olan enkoderin Revo Drive’a tanitilmasi.
*> Artirimli Enkoder

*> SinCos Enkoder

*> Endat Enkoder

Asansor kabinine uygulanacak maksimum hiz girilir.
*>0.1000m/sn
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NO

Hata Kodu

Hata Acgiklamasi

Muhtemel Hata Sebepleri

01

Modiil Agirt Akim,OC for IGBT

IGBT hata sinyali veriyor

*U,V,W motor gikislarinda kisa devre olabilir. Motor baglantilarini kontrol ediniz.

*Fanlar bozuk oldugu igin IGBT asiri 1sinmis olabilir. Fanlarin déniup dénmediklerini kontrol ediniz.

*Parametre ayarlari yanlis oldugu igin motor asiri akim gekip IGBT isiniyor olabilir. Parametre
ayarlari kontrol ediniz.

* IGBT besleme voltaji distk olabilir. $ebeke voltajini kontrol ediniz.
* Kurtarmada hata veriyorsa UPS in gticu yetmiyor demektir.
* Asansor durmak Uzere iken veriyorsa ana kontrolciiden kontaktér disme gecikmesini arttiriniz.

02 |Sensor Arizasi,ADC Fault Sirtict akim gikis bilgisi * Surlict akim okuma devresi arizalanmis olabilir. Litfen 0850 888 0042 numarali telefondan
dogru okunamiyor teknik servis aliniz.
03 |Asir ISI,RadiatorOverheat Sirtcunun sicakhgi belirlenen * Surlict havalandirma fanlarinin galistigindan emin olun.
derecenin Uzerine gikmistir. * Surlictinlin etrafindaki Urtinlerde, minimum montaj mesafelerinin uygunlugunu kontrol edin.
* Pano ici ve makine dairesi havalandirmasini kontrol edin.
04  |Fren Unit Hatasi,Fault Brake Unit Suricl BR rélesini gektikten * Fren kontaktoriiniin gektiginden emin olun.
sonra, [T02] suresi icinde BR- * Mekanik fren balatasinin tam olarak gektiginden emin olun.
BR+ girisi aktif olmadi * Mekanik fren kontrol anahtarlarinin dogru baglandigindan ve dogru galistigindan emin olun.
* BR girisi tanimlanan terminale (BR+, BR-), baglantinin dogru yapildigindan emin olun.
05 |Atik Sigorta,Fault Fuse Blown Sirtict Cpu sigortalari hata * Surlicl cpu sigorta devresi arizalanmig olabilir. Litfen 0850 888 0042 numarali telefondan
vermistir. teknik servis aliniz.
06 |Tork Korumasi,Over-torq Protec Tuning islemi (Motor tanima) * Motor etiket degerlerinin cihaza dogru girildiginden emin olun.
dogru yapilamadi. * Motor kablolarinin dogru sekilde baglandigindan emin olun.
* Tuning esnasinda motor kontaktorlerinin gektiginden emin olun.
061 |Hiz Sapmasi,Spd Deviation Enkoderden algilanan motor * Motor etiket degerlerinin cihaza dogru girildiginden emin olun.
hiz bilgisi,belirlenen referansdan | * Enkoder pals sayisi ([P2.1]) parametresinin dogru ayarlandigindan emin olun.
farkl ise hata vermistir.
07 |Yuksek Voltaj,DC Bus OV DC bara voltaji yukselmistir. * Fren direnci bagli olmayabilir. Fren direncinin BR- ve BR+ terminallerine bagli oldugunu
kontrol ediniz.
* Frenleme direng degeri yanlis olabilir. Strticti ve motor glictine uygun degerde direng
takildigindan emin olunuz.
08 |Dusiik Voltaj,DC Bus UV DC bara voltaji dugmustar. * Sebeke beslemesi aktif ise: Sebeke voltaji disik olabilir. R S T terminallerindeki gerilimleri
kontrol ediniz.
* Akl kurtarma aktif ise: UPS terminallerindeki akii besleme devresini kontrol ediniz.
09 [Cikis Faz Kaybi,Phase LossOutput Cikis fazlari kayboluyordur. * Sebeke beslemesi aktif ise: Sebeke voltaji dusik olabilir. R S T terminallerindeki gerilimleri
kontrol ediniz.
* Akllu kurtarma aktif ise: UPS terminallerindeki akil besleme devresini kontrol ediniz.
*U V W terminal baglantilarini kontrol ediniz.
* Motoru sargilarini kontrol ediniz. U-V-W agik devre olmamali.
10 Dustk Hiz Y.Akim,M-O.LoadLowSpeed | Enkoderden algilanan motor * Motor etiket degerlerinin cihaza dogru girildiginden emin olun.
hiz bilgisi,belirlenen referans * Enkoder pals sayisi ([P2.1]) parametresinin dogru ayarlandigindan emin olun.
hiza ulagmiyor.
11 |Enkoder Hatasi,Encoder Fault Enkoder baglantisi veya * Enkoder baglantilarini kontrol ediniz.
enkoderden okunan bilgi hatali.
12 |Durusta Yuk.Akim,OC DuringStoping Surucu Durusta asir akim * Motor etiket degerlerinin cihaza dogru girildiginden emin olun.
cekiyor * Mekanik frenlerin tam olarak agildigindan emin olun.
* Yavaglama rampasinin asiri dik bir ivme ile ayarlanmadigindan emin olun.
* Asansor karsi agirlik dengesinin dogrulugunu kontrol edin.
* Surtcinin motor akimina gére dogru segildiginden emin olun.
13 |Tersine Hiz,R-Spd DetRunning Asansor istenen yonde hareket | * Enkoder uglari ters baglanmis olabilir. Enkoder baglantilarini kontrol ediniz.
etmiyor. Enkoderden gelen *U,V,W motor uglar ters baglanmis olabilir. Motor baglantilarini kontrol ediniz.
hareket yonu ile cihazin gétirmek
istedigi yon farkli.
14 |Durusta Yik.Hiz,0S DuringStoping Surucu Durusta asir hiz ile * Motor etiket degerlerinin cihaza dogru girildiginden emin olun.
gidiyor. * Mekanik frenlerin tam olarak agildigindan emin olun.
* Yavaglama rampasinin asiri dik bir ivme ile ayarlanmadigindan emin olun.
* Asansor karsi agirlik dengesinin dogrulugunu kontrol edin.
* Surtcinin motor akimina gére dogru segcildiginden emin olun.
15 |Motor Fazi Ters,M_Ph wrong Enkoder dénis yéniine * Enkoder yonu parametresi [P2.4]'yi kontrol edin.
gore motor donis yonu ters * Motor baglantisinda faz sirasi (U,V,W) ters olabilir. ([P1.8]'y1 kontrol edin)
16 |Y.Yon.Yiksek Hiz,FWD Overspeed Enkoderden algilanan motor hiz | * Motor etiket degerlerinin cihaza dogru girildiginden emin olun.
bilgisi, belirlenen referans hizin | * Enkoder pals sayisi ([P2.1]) parametresinin dogru ayarlandigindan emin olun.
%15 Ustlinde
17 |A.Yon.Yuksek Hiz,REV Overspeed Enkoderden algilanan motor hiz | * Motor etiket degerlerinin cihaza dogru girildiginden emin olun.
bilgisi, belirlenen referans hizin | * Enkoder pals sayisi ([P2.1]) parametresinin dogru ayarlandigindan emin olun.
%15 Ustiinde
18 |UVW Enk.Hatasi,UVW Enc Ph_Err Enkoder dénis yonine * Enkoder yonu parametresi [P2.4]'yi kontrol edin.
gore motor donlis yonu ters * Motor baglantisinda faz sirasi (U,V,W) ters olabilir. ([P1.8]'y1 kontrol edin)
19 |Endat Hab.Hatasi,EnDat Comm Fault Senkron motorda enkoder karti | * EnDat kartinin anakart tizerine dogru sekilde monte edildiginden emin olunuz.
(EnDat) ile haberlesilemiyor. * EnDat karti izerinde bulunan RUN ledinin periyodik olarak yanip séndugiini kontrol ediniz.
20 [Sens.Asiri Akim,UVWOvercurrent Surtcu akim gikis bilgisi * Surtict akim okuma devresi arizalanmis olabilir. Lutfen 0850 888 0042 numarali telefondan
dogru okunamiyor. teknik servis aliniz.
21 |Fren Direnci Yok,BrakeCheck Fault Frenleme direngi yok yada * Fren direnci bagl olmayabilir. Fren direncinin BR- ve BR+ terminallerine bagli oldugunu
acik devre olmus olabilir. kontrol ediniz.
* Direng kavrularak agik devre olmus olabilir.
22 |Yiksek G.Voltaji,OverVoltagelnput R, S, T, sebeke besleme * Besleme Giris Fazlarinda dengesiz Faz voltaji var. Bir yada iki faza asiri yiklenme var.

giriglerinde problem var.

* Pano ve Bina Faz yiklenmelerini kontrol ediniz.
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NO
23

24
25
26

27
28

29

30

31
32

33
34
35
36

37

38

39

40

41

42
43
44

45
46

Hata Kodu

UVW Enk.B.Hatasi,UVW Enc Disconn

Fan Hatasi,Fan Check Fault
Enk Tanitimi Yok,EncNot Autotuned

Yuksek Akim,Rms Cur Over

Sincos Hatasi,SINCOS Enc Fault

Dusuk Girig Fazi,Input Ph_los

Asiri Hiz,OS Protection

A.Akim Yuk.Hiz,MotorOC High_Spd

Toprak Hatasi,Ground Protec
Kapasite Az,Capacity Alarm

Harici Hata,Ext Fault
Dengesiz Cikis,Out Unbalance
Hatali Parametrre,Param.Setup Err

A.Sens Hatasi,Cur-SensorFault

Direnc Kisa Dev.,Short-circuit

Dengesiz Akim,Cur-Peak ToLarge

M-Kont.Hatasi,Out-Cont.Fault

M-Kont.Hatasi,Out-Cont.Fault

Frenleme Hatasi,Br.Switch Fault

Igbt Kisa Devre,IGBT Short-cirt
Hab.Hatasi,Comm Fault

Dengesiz G.Fazi,In-Power Abnorn

M-Yuksek Akim,ABC Overcurrent

Yuksek Akim,Rms Cur Over

Hata Ac¢iklamasi

Enkoder dénus yoniine
g6re motor dénus yoni ters

Fan calismiyor olabilir.
Enkoder Tanitmada hata var.

Cikis akimi cihaz kapasitesinin
Uzerine cikti.

Sincos Encoder calisma
hatasi.

R, S, T, sebeke besleme
girislerinde problem var.

Enkoderden asiri hiz bilgisi
geldi.

Surtcu asir akim cekiyor.
Enkoderden asiri hiz bilgisi
geldi.

Toprak baglanti hatasi

DC Bara gerilimi belirlenen
alt limitin altinda

Belirlenen hatalarin disinda
karsilagilan hata

U, V, W Faz gikislarinda
dengesizlik

Cihaz parametresi kaydedilen
degderden farkli

Sdricu akim cikis bilgisi
dogru okunamiyor.

Frenleme direngi yok yada
acik devre olmus olabilir.

Motor U,V,W uclarindan dengesiz
miktarda akim cekiliyor.
Fazlardan bir veya ikisine agiri
yuklenme var.

Motor U,V,W uglarindan dengesiZ
miktarda akim ¢ekiliyor.
Fazlardan bir veya ikisine agiri
yuklenme var.

Surtict Motor kontroltinde
hata var

Suricl ,Motor ve Fren
kontrollinde hata var

IGBT kisa devre hatasi

CanBus Haberlesme
485 Haberlesme Hatasi

Surtcu R, S, T uglarindan
dengesiz miktarda akim gekiliyor.
Fazlardan bir veya ikisine agiri
yuklenme var.

Cikis akimi cihaz kapasitesinin
Uzerine cikti.

Surict anlik agirt akim
cekiyor

Muhtemel Hata Sebepleri

* Enkoder yonu parametresi [P2.4]'yi kontrol edin.
* Motor baglantisinda faz sirasi (U,V,W) ters olabilir. ([P1.8]'y1 kontrol edin)

* Sogutucu fanlari galisiyor mu kontrol ediniz. Lutfen 0850 888 0042 numarali telefondan
teknik servis aliniz.

* Motor etiket degerlerinin cihaza dogru girildiginden emin olun.

* Enkoder pals sayisi ([P2.1]) parametresinin dogru ayarlandigindan emin olun.

* Hizlanma ¢ok ani oldugu icin motor akimlari ylkseliyor olabilir. PA hizlanma ivmesini disuriiniz.
* V/IF tablosu yanlis ayarlanmis olabilir. Ara frekans voltaji ve min. frekans voltajini disurintz.

* Cihaz glicli motora gore kiiguk olabilir. Motor igin uygun kapasitede cihaz kullanildigini kontrol
ediniz.

* Acik cervim sistemlerde veriyorsa frenlerin agtigindan emin olunuz.

* Kapali gevrim sistemlerde enkoder galisma gerilimi ve baglantilarindan emin olunuz.

* SinCos enkoderin baglantisindan emin olunuz.

* Enkoder [(P2.0)] parametresini kontrol ediniz.

* Besleme gerilimi dlislik olabilir.

* Besleme giris fazlarindan biri eksik olabilir.

* Besleme girislerinde kisa sureli kesinti olabilir.

* Besleme hattinda gevsek kablo veya baglantilar olabilir.
* Fazlar arasinda ¢ok buyuk farkhlklar olabilir.

* Motor hizi istenen referans hizin tzerine ¢ikmis olabilir. Motor ayarlarini kontrol ediniz.

* Enkoder ¢dzUnurlugu yanlis girilmis olabilir, kontrol ediniz. Ayrica enkoder kablosunun motor
kabosundan uzakta oldugundan emin olun.

* E@er ilk hareket aninda veriyorsa, fren kontaktér beslemesinin FRA FRB terminallerinden
aldigindan emin olun.

*Asenkron makine ise, Surticlyu Agik Cevrime alin, hata vermiyorsa enkoder {izerine yogunlasin.
* Ara sira bu hata aliniyorsa suriictintn PID ayarlarindaki hiz kazanglarini bir miktar arttirin.

* Motor etiket degerlerinin cihaza dogru girildiginden emin olun.

* Mekanik frenlerin tam olarak agildigindan emin olun.

* Hizlanma rampasinin asiri dik bir ivme ile ayarlanmadigindan emin olun.
* Asansor kars! agirlik dengesinin dogrulugunu kontrol edin.

* Sdrtcunun, motor akimina gére dogru segildiginden emin olun.

* Sira ile Surtict , Enkoder ,Pano ve Bina topraklama baglantisini kontrol ediniz.

* $ebeke gug girisinin (R, S, T,) kesilmediginden emin olun.
* Sebeke giris fazlarinin gerilim seviyelerini kontrol edin.
bos

bos

* Cikis Faz kablo baglantilarini kontrol edin.

* [igini Parametreyi kontrol ediniz.

* Surtict akim okuma devresi arizalanmis olabilir. Lutfen 0850 888 0042 numarali telefondan
teknik servis aliniz.

* Fren direnci bagli olmayabilir. Fren direncinin BR- ve BR+ terminallerine bagh oldugunu
kontrol ediniz.

* Frenleme direng degeri yanlis olabilir. Stirticti ve motor glictine uygun degerde direng
takildigindan emin olunuz.

* Kontaktér ayaklari gegirmiyor olabilir. Kontaktér ayaklarinin baglantilarini kontrol ediniz. Test
icin, motoru direk olarak suriicu U-V-W ¢ikiglarina baglayiniz. Eger hata giderse kontaktérlerde
ya da baglantilarinda problem var demektir. Kontrol ediniz.

* Motor sargilarinda problem olabilir. Motor sargilarinin omik direnglerini 6l¢tin, birbirlerine esit
olmalidirlar. Senkron motorlarin surtilmedigi siirece ana kontaktérlerin kapali kontaklar ile kisa
devrede tutuldugunu unutmayiniz.

* Kontaktdr ayaklari gecirmiyor olabilir. Kontaktér ayaklarinin baglantilarini kontrol ediniz. Test

icin, motoru direk olarak suriict U-V-W c¢ikislarina baglayiniz. Eger hata giderse kontaktérlerde
ya da baglantilarinda problem var demektir. Kontrol ediniz.

* Motor sargilarinda problem olabilir. Motor sargilarinin omik direnglerini 6lgtn, birbirlerine esit

olmalidirlar. Senkron motorlarin surtilmedigi stirece ana kontaktérlerin kapali kontaklar ile kisa
devrede tutuldugunu unutmayiniz.

* Enkoder baglantisini parametresini[(P2)] palsini kontrol ediniz.

* Kumanda komut baglantilarini kontrol ediniz.

* Fren direnci bagli olmayabilir. Fren direncinin BR- ve BR+ terminallerine bagli oldugunu
kontrol ediniz.

* Direng kavrularak agik devre olmus olabilir.

* Mekanik Frenin calismasini kontrol ediniz.

* Kontrol kartinin sinyallerini kontrol ediniz.

* Suricu IGBT devresi arizalanmis olabilir. Lutfen 0850 888 0042 numarali telefondan
teknik servis aliniz.

*Surict Kumanda karti arasindaki haberlesme baglantisini ve devre ledlerini kontrol ediniz.

* Besleme Giris Fazlarinda dengesiz Faz voltaji var. Bir yada iki faza asiri yuklenme var.
* Pano ve Bina Faz ylklenmelerini kontrol ediniz.

* Besleme Giris Fazlarinda dengesiz Faz voltaji var. Bir yada iki faza asiri yuklenme var.

* Pano ve Bina Faz yuklenmelerini kontrol ediniz.

* Hizlanma ¢ok ani oldugu igin motor akimlari yiikseliyor olabilir. PA hizlanma ivmesini diistiriiniiz.
* V/F tablosu yanls ayarlanmis olabilir. Ara frekans voltaji ve min. frekans voltajini distriniz.

* Cihaz guict motora goére kugiik olabilir. Motor igin uygun kapasitede cihaz kullanildigini kontrol
ediniz.

* Acik cervim sistemlerde veriyorsa frenlerin agtigindan emin olunuz.

* Kapali gevrim sistemlerde enkoder galisma gerilimi ve baglantilarindan emin olunuz.
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RevoDrive Hiz-Zaman Ayarlari
Kabinin seyahat zaman ayarlari, grafikte gosterilmistir. Parametrelerin daha detayli
aciklamalari asagida verilmigtir. Asansdr kabinin hizina gore yavaslama mesafelerinin
ayarlanmasi gerekmektedir.

HIZ (m/sn)

Hizlanma
Bolgesi

Yavasglama
Bolgesi

ffff

e

~e oo’

v Kabin Temel Hiz-Zaman Parametre Grafigi (P.6 Zaman Ayarlari) ZAMAN (sn)

Kalkista kabini sabit tutmak
ik kalkista DC fren vererek asansér kabininin sabit durmasini saglamak igin;
Asenkron motorlarda P.6.2 0.5 sn arttirilabilir. Hiz gecikmesi P.6.2
Senkron motorlarda P.6.2 0.8 sn arttinilabilir. Hiz gecikmesi P.6.2

Kalkis ve Yiiksek Hiza Gegis
P.6.3 = t.ft Sn Kabinin hizlanmaya baslama slresi bu parametreden ayarlanir.
P.6.4 = t.ft Sn Kabinin yuksek hiza ulasma suresi bu paramerteden ayarlanir.
P.6.5 = t.ft Sn Yuksek hiza yaklasildiginda ki rapma suresi bu parametreden ayarlanir.

istenen hiza daha gabuk ulasmak igin P.6.4 degeri disirilir. Hizlanma P.6.4

istenen hiza daha geg ulasmak igin P.6.4 degeri yiikseltilir. Hizlanma P.6.4

Hizlanma esnasinda daha yumusak gecis icin P.6.5 ve P.6.3 degeri yukseltilir. Hizlanma bagla P.6.3
Hizlanma esnasinda daha sert gecis icin P.6.5 ve P.6.3 de@eri azaltilir. Hizlanmaya varis P.6.5

Kata Yanagsma ve Durus

P.6.6 = t.tt Sn Kabin duslk hiza gecis baglama suresi.
P.6.7 = t.ft Sn Kabin yavaslama suresi.
P.6.8 = t.ft Sn Kabin yavaslamaya varis suresi.

Asansor kabininin durmasi igin gereken siire bu parametreden ayarlanir. P.6.7 Yavaglama Siresi.
Daha yumusak durus icin P.6.7 parametre suresi arttirilir. Daha sert durus igin P.6.7 azaltilr.

Daha yumusak yavaslamaya baslamak icin P.6.6 (yavaslamaya baslama siiresi) parametresi arttirilir.
Daha sert yavaslama igin ise P.6.6 (yavaslamaya baglama suresi) arttirilir.

Daha yumusak durus igin P.6.8 (yavaslamaya varis siresi) parametresi arttirilir.

Daha sert durus icin ise P.6.8 (yavaslamaya varis suresi) parametresi azaltilir.

Not: P.6.7 ve P.6.6 dederleri ¢cok dusurulurse, asansor katini kagirabilir.



Revo Drive Kolay Kurulum Menusi

Dislili (Asenkron);

Motor ayarlarindan motor kontrol (tipi) “asenkron” secilmeli, motor etiketi birebir sekilde
girilmelidir. (kW, akim, devir, frekans, motor voltaji, kutup sayisi). Motor uglarimizin birebir
olmasi gereklidir. Encoder baglantimizda A+ B+ veya A- B- kullanilmali, kullaniimayan iki
diger giris bos kalmalidir.

Acik Cevrim (Asenkron);

Motor ayarlarindan motor kontrol (tipi) “a¢ik ¢evrim” secilmeli, motor etiketi birebir sekil-
de girilmelidir. (kW, akim, devir, frekans, motor voltaji, kutup sayisi). Motor uglarimizin
birebir olmasi gereklidir. Yuksuz akimin %50 olmasi gerekir.

Dislisiz (Senkron);

Diglisiz asansor kontrol panosunu devreye almak i¢cin mentden P9 Hizli Kurulum parametre-
sine giriniz. Parametrelerin giris ekrani bir sonraki sayfada.Motor ayarlarindan motor kontrol
(tipi) “senkron” secilmelidir, motor etiketi birebir sekilde girilmelidir (kW, akim, devir, frekans,
motor voltaji, kutup sayisi). Motor uglarimizin birebir olmasi gereklidir. Encoder ayarlarindan
encoder tipi kullandigimiz encoder ile birebir olmalidir. Encoderi tanitmak igcin Kumanda
kartinda Asansor tipini dislisiz Seciniz . Daha sonra encoder ayarlarindan “encoder tanima
aktif edilmelidir’. Daha sonra revizyonda yon basip encoderin taninmasi beklenir. Encoder
tanimasi bitince fren acip kabin hareket eder.

Revo LC kumanda kartindan;
B Sistem Ayarlarindan B01:Asansor tipi Dislisiz Secilir

PANOYU REVIZYONDA (MONTAJMODU) GCALISTIRMA

PANO KLEMENSLERINE ASAGIDAKI BAGLANTILARI YAPINIZ
PANO RAY KLEMENLERI KK-PANOAKIemegg karti (Revo Lc)
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