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P5.9>ÇOKLU HIZ-8 0.000m/s
P0.0>LİSAN TÜRKÇE P5.10>ÇOKLU HIZ-9 0.000m/s
P0.1>EKRAN AYDINLATMA 90.0% P5.11>ÇOKLU HIZ-10 0.000m/s
P0.2>EKRAN KONTRAST 82.0% P5.12>ÇOKLU HIZ-11 0.000m/s
P0.3>KONTROL ŞEKLİ PARALEL PORT P5.13>ÇOKLU HIZ-12 0.000m/s
P0.4>PARALEL HIZ GİRİŞİ KONEL HIZLARI P5.14>ÇOKLU HIZ-13 0.000m/s
P0.5>KURTARMA VOLTAJI 290V P5.15>ÇOKLU HIZ-14 0.000m/s
P0.6>DÜŞÜK VOLTAJ SEVİYESİ 340V P5.16>ÇOKLU HIZ-15 0.000m/s
P0.7>DÜŞÜK VOLTAJ ALGILAMA ZAMANI 1.000s P5.17>KURTARMA HIZI Hız Yok
P0.8>KURTARMA YÖNÜ KOMUT YÖNÜNDE P5.18>ÇEKİÇLEME Hız Yok
P0.9>TOPLAM ÇALIŞMA 0 GÜN
P0.10>TOPLAM SÜRÜŞ ZAMANI 0 GÜN P6.0>ZAMAN GECİKMESİ 1.00sn
P0.11>CEKİÇLEME MODU PASİF P6.1>MANYETİKLENME ZAMANI 0.5sn
P0.12>FABRİKA AYARLAR HAYIR P6.2>HIZ GEÇİKMESİ 0.8sn
P0.13>FREN AC VOLTAJI 650 V P6.3>HIZLANMA BAŞLANGIÇ 1.50sn

P6.4>HIZLANMA ZAMANI 2.20sn
P1.0>MOTOR KONTROL ŞEKLİ SENKRON KONTROL P6.5>HIZLANMA VARIS 1.30sn
P1.1>MOTOR GÜCÜ 5.5Kw P6.6>YAVAŞLAMA BAŞLANGIÇ 0.30sn
P1.2>MOTOR AKIMI 12.3A P6.7>YAVAŞLAMA ZAMANI 0.60sn
P1.3>MOTOR FREKANSI 26.53Hz P6.8>YAVAŞLAMA VARIŞ 0.30sn
P1.4>MOTOR DEVRİ 159rpm P6.9>AKIM YAVAŞ AZALMA 0.00sn
P1.5>MOTOR VOLTAJI 360V P6.10>KONTAKTÖR GEÇİKMESİ 0.5sn
P1.6>KUTUP SAYISI 20P
P1.7>MOTOR KAYMA FRENKANSI 1.40Hz P7.0>AKIM KP 0.70
P1.8>MOTOR ÇALIŞMA YÖNÜ TERS YÖN P7.1>AKIM KI 0.50
P1.9>MOTOR YÜKSÜZ AKIMI 32.00% P7.2>AKIM KD 0.00

P7.3>SIFIR HIZ KP 50.00
P2.0>ENKODER TIPI ENDAT ENKODER P7.4>SIFIR HIZ KI 60.00
P2.1>ENKODER PALS SAYISI 2048prr P7.5>SIFIR HIZ KD 0.25
P2.2>ENKODER OFFSET AÇISI 0.0° P7.6>DÜŞÜK HIZ KP 35.00
P2.3>ENKODER FİLTRELEME ZAMANI 0ms P7.7>DÜŞÜK HIZ KI 15.00
P2.4>ENKODER YÖNÜ Düz Yön P7.8>DÜŞÜK HIZ KD 0.25
P2.5>ENKODER HATA ORANI 20% P7.9>ORTA HIZ KP 60.00
P2.5>ENKODER TANITMA Pasif P7.10>ORTA HIZ KI 12.50

P7.11>ORTA HIZ KD 0.10
P3.0>KABİN HIZI 1.000m/s P7.12>YUKSEK HIZ KP 70.00
P3.1>YANAŞMA HIZI 0.080m/s P7.13>YUKSEK HIZ KI 2.50
P3.2>SEVİYELEME HIZI 0.025m/s P7.14>YUKSEK HIZ KD 0.05
P3.3>REVİZYON HIZI 0.200m/s P7.15>DÜŞÜK HIZ ANAHTARLAMA  FREKANSI 1.0%
P3.4>ARA HIZ 0.800m/s P7.16>YÜKSEK HIZ ANAHTARLAMA FREKANSI 60.0%
P3.5>YÜKSEK HIZ 1.000m/s P7.17>TAŞIYICI FREKANS 8.000Khz
P3.6>KURTARMA HIZI 0.050m/s P7.18>DÜŞÜK HIZ AKIM SINIRI 100.0%
P3.7>CEKİCLEME HIZI 0.050m/s P7.19>DÜŞÜK HIZ AŞIRI AKIM ALGILAMA ZAMANI 10.0sn

P7.20>YÜKSEK HIZ AKIM SINIRI 120.0%
P4.0>KABİN HIZLARI 1.000m/s P7.21>YÜKSEK HIZ ASIRI AKIM ALGILAMA ZAMANI 10.0sn
P4.1>SADECE YÖN VARKEN 0.000m/s P7.22>SIFIR HIZ ALGILAMA FREKENASI 0.50Hz
P4.2>V0 HIZI 0.025m/s P7.23>MAKSİMUM TORK 150%
P4.3>V1 HIZI 0.080m/s
P4.4>V2 HIZI 0.200m/s P8.0>OTOMATİK RESET ZAMANI 3.0sn
P4.5>V3 HIZI 1.000m/s P8.1>OTOMATİK RESET SAYISI 10
P4.6>V2+V3 HIZI 0.500m/s P8.2>HATALARI SİL? PASİF
P4.7>KURTARDAM HIZI 0.050m/s P8.3>HATA KAYDI-1
P4.8>CEKİÇLEME HIZI 0.050m/s P8.4>HATA KAYDI-2

P5.0>KABİN HIZI 1.000m/s P9.0>MOTOR KONTROL SENKRON KONTROL
P5.1>SADECE YÖN VARKEN Hız Yok P9.1>MOTOR GÜCÜ 5.50Kw
P5.2>ÇOKLU HIZ-1 0.000m/s P9.2>MOTOR AKIMI 12.3A
P5.3>ÇOKLU HIZ-2 0.000m/s P9.3>MOTOR FREKANSI 26.53Hz
P5.4>ÇOKLU HIZ-3 0.000m/s P9.4>MOTOR DEVRI 159rpm
P5.5>ÇOKLU HIZ-4 0.000m/s P9.5>MOTOR VOLTAJI 360V
P5.6>ÇOKLU HIZ-5 0.000m/s P9.6>KUTUP SAYISI 20p
P5.7>ÇOKLU HIZ-6 0.000m/s P9.7>ENKODER TİPİ ENDAT ENKODER
P5.8>ÇOKLU HIZ-7 0.000m/s P9.8>KABİN HIZI 1.000m/s

P6 ZAMAN AYARLARI

P7 PID AYARLARI

P8 HATA KAYITLARI

P9 HIZLI KURULUM

P0 GENEL AYARLAR

P1 MOTOR AYARLARI

P2 ENKODER AYARLARI

P3 KONEL HIZLARI

P4 ÖNCELİKLİ HIZLAR

P5 ÇOKLU HIZLAR

PARAMETRELER
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REVO-DRIVE
Boyut(En*Boyut*Yüksekl�k mm)                                 170*300*170
Çalışma Sıcaklığı                                                        -20 ± 60 °C
Koruma Sınıfı                                                              IP20
Nem                                                                             %95
Şebeke Kontrol G�r�ş�                                                  3 X 380VAC, 50Hz, N

SO Fonks�yonu �le 2 kontaktör pano tasarımı 
Senkron ve Asenkron mak�nalarla çalışab�lme
Endat, S�nCos enkoder desteğ�
Açık ve Kapalı çevr�m çalışma
7. Nes�l Fuj� IGBT yarı �letken teknoloj�s�
Kolay kurulum menüsü
Frenden kurtarma özell�ğ�
5 Akü 60 volt �le kurtarma yapab�lme

TEKNiK ÖZELLLiKLER

ÜRÜN ÖZELLLiKLERi

3 +90  850 888 00 42

! UYARILAR

 Bu belgede bel�rt�lenler�n dışında kontrol ve ayar yapılması elektr�ksel ve mekan�k tehl�kelere yol 
acab�l�r.
 Revo Dr�ve asansör hız kontrol c�hazını kullanırken tal�matlara uyunuz.
 Aldığınız Revo Dr�ve ürünün hasar almış b�r kısmı var �se o ürünü kullanmayınız! Sıvı teması olan
ürünler� tesl�m almayınız ve kurulum yapmayınız.
 S�par�ş ed�len ürün �le gelen ürünün güç ve voltaj değerler�n� karşılaştırınız. Uygun değ�lse F�rma 
�le �rt�bata geç�n�z. 
 Ürünün garant�s� fabr�kadan çıkış tar�h�nden başlar. Garant� süres� b�tm�ş ürünler uygun b�r ücrete
tam�r ed�l�r. Garant� süres� �ç�nde c�hazın kullanımı yada nakl�ye kaynaklı hasarlarda uygun ücrete
tam�r� yapılır.
! Yangına sebeb�yet vvereb�leccek ortamlarda sürücüyü kullanmayınız. Yanıcı gazlı ortamda, �ç�nde
yanıcı madde bulunan tutturma parçalarında kullanmayınız.
! Revo Dr�ve’ı yanıcı ve sulu maddelerden ve ortamdan uzak tutunuz.
! C�hazın �ç�ne manyet�k ve �letken malzeme düşürmey�n�z. Yangına ve patlamaya neden olab�l�r.
! Kablo bağlantısı yapılırken elektr�ğ�n kapalı olduğundan em�n olunuz. Topraklama bağlantısının 
yapılmış olduğundan em�n olunuz.



REVO-DRIVE

BR- Frenleme d�renç bağlantısı 0 V Enkoder besleme ortağı 0 Volt
+5V Enkoder besleme ortağı 5 VDC
PE Enkoder kablosu toplama bağlantısı
D+ Enkoder DATA
D- Enkoder DATA
C+ Enkoder CLOCK
C- Enkoder CLOCK
A+ Enkoder A kanalı s�nyal g�r�ş�
A- Enkoder B kanalı s�nyal g�r�ş�
B+ Enkoder B kanalı s�nyal g�r�ş�
B- Enkoder B kanalı s�nyal g�r�ş�

BR+ Frenleme d�renç bağlantısı

R Faz 380VAC şebeke beslemes�
S Faz 380VAC şebeke beslemes�
T Faz 380VAC şebeke beslemes�

PE Faz 380VAC şebeke beslemes�
UPS Kurtaran besleme g�r�ş� 60 VDC veya 220 VAC
UPS Kurtaran besleme g�r�ş� 60 VDC veya 220 VAC

U U Motor faz bağlantısı
V V Motor faz bağlantısı
W W Motor faz bağlantısı

100 24 Vdc besleme g�r�ş�
1000 0 Vdc besleme g�r�ş�
GND Enkoder s�mülasyon ortağı
QA Enkoder s�mülasyon çıkışı A kanalı
QB Enkoder s�mülasyon çıkışı B kanalı

PE Enkoder toprağı
GND Enkoder besleme 0 Vdc
12V Enkoder besleme 12Vdc
A Enkoder A kanalı pals g�r�ş�
B Enkoder B kanalı pals g�r�ş�

PFA Kutup köprüleme kontağı COM
PFB Kutup köprüleme kontağı normalde açık (NO)
HZA Sürücü hata kontağı COM
HZB Sürücü hata kontağı normalde açık (NO)
FRA Fren kontağı çıkışı
FRB Fren kontağı çıkışı

SO A1 SO fonks�yonu g�r�ş�
SO A2 SO fonks�yonu g�r�ş�
RS+ Ser� haberleşme uçları
RS- Ser� haberleşme uçları

CM D�j�tal hız s�nyaller� ortağı
UP Yukarı yön b�lg� g�r�ş�
DW Aşağı yön b�lg�s� �r�ş�
V0 P:3.1 Yanaşma Hızı /P:4.2 V0 HIZI
V1 P:3.2 Sev�yeleme Hızı /P:4.3 V1 HIZI
V2 P:3.3 Rev�zyon Hızı /P:4.4 V2 HIZI
V3 P:3.5 Yüksek Hız /P:4.5 V3 HIZI
F1 Çok fonks�yonlu g�r�ş Fren1/Enable
F2 Çok fonks�yonlu g�r�ş Fren2/Enable

REVO DRIVE POWER KARTI RUMUZLARI

REVO DRIVE CPU KARTI RUMUZLARI

REVO DRIVE ENDAT KARTI RUMUZLARI

0 V Enkoder besleme ortağı 0 Volt
+5V Enkoder besleme ortağı 5 VDC
PE Enkoder kablosu toplama bağlantısı
R- Enkoder R yada Z
R+ Enkoder R yada Z
D- Enkoder DATA
D+ Enkoder DATA
C- Enkoder CLOCK
C+ Enkoder CLOCK
B- Enkoder B kanalı s�nyal g�r�ş�
B+ Enkoder B kanalı s�nyal g�r�ş�
A- Enkoder A kanalı s�nyal g�r�ş�
A+ Enkoder B kanalı s�nyal g�r�ş�

ÇOKLU HIZ GİRİŞLERİ                     ÇOKLU HIZLAR

REVO DRIVE SINCOS KARTI RUMUZLARI

V0 V1 V2 V3 HIZ GİRİŞLERİ
0 0 0 0 Hız yok
0 0 0 1 Çoklu Hız 1
0 0 1 0 Çoklu Hız 2
0 0 1 1 Çoklu Hız 3
0 1 0 0 Çoklu Hız 4
0 1 0 1 Çoklu Hız 5
0 1 1 0 Çoklu Hız 6
0 1 1 1 Çoklu Hız 7
1 0 0 0 Çoklu Hız 8
1 0 0 1 Çoklu Hız 9
1 0 1 0 Çoklu Hız 10
1 0 1 1 Çoklu Hız 11
1 1 0 0 Çoklu Hız 12
1 1 0 1 Çoklu Hız 13
1 1 1 0 Çoklu Hız 14
1 1 1 1 Çoklu Hız 15

RUMUZLAR

4www.konelsan.com.tr



REVO-DRIVEMENÜLER

Konel Driver

    Ver 1.0

AÇILIŞ EKRANI
Sistem ilk enerjilendiğinde sürücünün LCD ekranına ilk olarak açılış ekranı gelir. Yazılım
versiyonunu bu ekrandan öğrenebilirsiniz.

HAZIR

0.00m/sn  0.00A

ÇALIŞMA EKRANI
Normal çalışma modunda sürücünün çalışma durumunu bu ekrandan takip edebilirsiniz.
“0.00m/sn” cihazın o anki hızını gösterir. “0.00A” cihazın o anki çek�ği  akımı size gösterir.

   DC BARA

24Vdc

Dc barada bulunan voltajı bu ekrandan takip edebilirsiniz.

MOTOR CIKIS VOLT

280.9Vac

Normal çalışmada sürücünün motorun çalışması için verdiği voltajı bu ekrandan takip
edebilirsiniz.

CIKIS TORKU

20.1%

Normal çalışmada sürücünün motorun çalışması için verdiği torku bu ekrandan takip
edebilirsiniz.

HEDEF&CIKIS(RPM)

50.0rpm 49.0rpm

Normal çalışmada sürücünün motorun çalışması için hedeflediği dönüş hızı ile çıkışta olan
dönüş hızının karşılaş�rıldığı ekrandır.

HEDEF&CIKIS(HZ)

50.0Hz 49.0Hz

Normal çalışmada sürücünün motorun çalışması için hedeflediği frekans ile çıkışta olan
frekansın karşılaş�rıldığı ekrandır.

ENKODER ACISI

12.4o

Normal çalışmada enkoderin bulunduğu açıyı gösteren ekrandır. Enkoderin çalışmasını ve
bağlan�sının doğrulunu bu ekranı yorumlayarak yapabilirsiniz. Enkoder açısı 0 dereceden 360 
dereceye doğru ar�yor ise asansör yukarı yönde haraket ediyordur. Enkoder açısı 360 derecen 
0 dereceye doğru ise asansör aşağı yönde hareket ediyordur.

GIRIS&CIKIS

1.....7. EP 123

Normal çalışmada giriş ve çıkışların ak�f mi pasif mi olduğıunun takip edildiği ekrandır. “.” var
ise giriş yada çıkış pasif demek�r. “.” yerine sayı yada karakter ver ise o giriş yada çıkış ak�f 
demek�r. 1,2,3,4,5,6,7,8 sayıları sırayla CPU klemens rumuzlarındaki UP, DW, V0, V1, V2, V3, F1
,F2 girişlerini sembolize ediyor. EP CPU daki SO girişine 220 Volt enerjinin geldiğini gösteriyor.
CPU daki röle çıkışları 1-PF, 2-HZ, 3-FR olarak gösterilmiş�r.

SEBEKE DURUMU

BATTERY  18 Vdc

Revo Drive besleme durumunu gösteren ekrandır. Normal çalışmada NORMAL yazar. Kurtarma
modu ak�f olunca BATTERY yazar. Cihazın besleme durumunu burdan gözleyebilirsiniz.

SICAKLIK 

0.000m/s  20.0o

Revo Drive çalışma durumunda IGBT sıcaklığını buradan görebilirsiniz. Ayrıca çihazın hızını da
görebilirsiniz.

GENEL AYARLAR
REVO DRIVE menülerine giriş yapmak için enter ENT tuşuna bir kez basınız. Yukarı ve aşağı yön 
okları ile ana menüler arasında geçiş yapabilirsiniz. Seç�ğiniz ana menüye girmek için enter 
tuşuna bir kez daha basınız ve özel menüye giriniz. Parametrelerde değişiklik yapmak için sağ 
ve sol yön okları ile karakter değiş�rip yukarı ve aşağı oklarlada karakterin değerini 
değiş�rebilirsiniz. Enter tuşuna bir kez basarak ayarları kayıt edebilirsiniz. ESC tuşuna bir kez 
basarak bir önceki menüye dönebilirsiniz.

MENÜYE GİRİŞ/ÇIKIŞ

5 +90  850 888 00 42



REVO-DRIVEMENÜLER

P0.0>LISAN

TURKCE

P0 GENEL AYARLAR
Revo Drive kullanıcı ara yüz dil tercihinin yapıldığı parametredir. Tanımlı olarak “ Türkçe” dili
gelir. Diğer dil seçeneği “English” İngilizce’dir.

P0.1>EKRAN AYDI

80.0%

Revo Drive kullanıcı ara yüzünün ekran parlaklığının ayarlandığı menüdür. Yüzde değer azalınca 
ekran parlaklığı aynı oranda azalır.

P0.2>EKRAN KONT

82.0%

Revo Drive ekran karakter kontras�nın yüzde oranla belirlendiği menüdür. Yüzde değer 
azalınca kontrast da aynı oranda azalır.

P0.3>KONTROL SEK

Paralel Port

Revo Drive komut girişlerinin yöne�ldiği parametredir.
*> Paralel Kontrol / Revo Drive’ın kontrolü klemenslere bağlanan girişlerle yapılır.
*> DCP-4 Kontrol / Revo Drive’ın kontrolü DCP-4 haberleşme üzerinden yapılır. Ak�f değil.

P0.4>PARALEL HIZ

Konel Hizlari

Revo Drive hız parametreleri bu menüden seçilir. Hız giriş seçimine göre girişleri cihaz yorumlar.
*> Konel Hızları / Paralel girişler Konel Hızlara göre ayarlanır.(P3 Konel Hızları ak�f olur).
*> Öncelikli Hızlar / Paralel girişler Öncelikli Hızlara göre ayarlanır.(P4 Öncelikli Hızlar ak�f olur).
*> Çoklu Hız Girişi / Paralel girişler Çoklu Hızlara göre ayarlanır.(P5 Çoklu Hızlar ak�f olur).

P0.5>KURTARMA VO

290V

Revo Drive kurtarmada kullanacağı voltajı bu menüden seçeriz.
*> 0....290V arasında değişir.

P0.6>DUSUK VOLTA

340V

Revo Drive düşük voltaj hatası vermesini  istediğimiz voltajı seçeriz.
*> 0....500 Volt.

P0.7>DUSUK VOLTA

1.000s

Düşük Voltaj hatasına geçmeden önce kaç saniye bekleyeceği seçilir.
*> 0....2 saniye.

P0.8>KURTARMA YO

Komut Yonunde

Kurtarma modunda asansörün hangi yöne gideceği seçilir.
*> Komut yönün de kontrol kartından gelen komut yönünde hareket eder.
*> Otoma�k Yön daha az yükün olduğu yönde kurtarma yapar. 

P0.9>TOPLAM CALI

321gun

Revo Drive ak�f çalışma saa�ni gösterir. Bu sürece driver ak�f çalışmış demek�r.

P0.10>TOPLAM SUR

123gun

Revo Drive toplam sürüş zamanı görünür.

P0.11>CEKICLEME

Pasif

Asansör kabini frene girdiği zaman sürücüden asansör kabinini frenden kurtarmak istersek
bu parametre ak�f edilir. Parametre ak�f edildiğinde kabinin frene oturduğu yerin konuma ters 
olarak yön tuşuna basılır. Uygulanan yön doğrultusunda sürücü kabini hareket e�rmek için 
motora darbe akımlar gönderir. Bu akımlar sayesinde motor kabini çekiçleyerek frenden 
kurtarır. Eğer ters yönde  komut uygulanmaz ise kabin haraket etmez.

P0.12>FABRIKA AY

Pasif

Revo Drive  değiş�rilen parametrelerinin fabrika ayarlarına dönmesini sağlayan parametredir.
Parametre ak�f edilince fabrika ayarlarına dönülür ve P0.12 parametresi tekrar pasif olur.

P0.13>FREN AC VO

650V

Asansör motorunun fren ayarı için gerekli parametredir. Ak�f değildir. Fren ile ilgili ses gelme 
durumlarında Konel Arge firması tara�ndan değiş�rilebilir.

6www.konelsan.com.tr

P0.14>OZEL PARAM

0

Motor Tanıma parametresi ak�f edildiğinde sürücü asansör motorunu tanıma moduna geçer. 
Sürücü Ekranında Motor Tanıma  yazar .Revizyon moduda iken ak�f ediniz. El terminalinden 
yukarı yada aşağı yön butonuna basılı tutunuz.Motor Tanıma işlemi bi�nce Motor Freni acilip 
yön almaya başlar.



REVO-DRIVEMENÜLER

P1.0>MOTOR KONTO

Kapali Cevrim

P1 MOTOR AYARLARI
Revo Drive ve enkoder arasındaki bağlantı şeçilir.
*> Açık çevrim (Asenkron) / Revo Drive ve enkoder arasında geri besleme yoktur.
*> Senkron kapalı çevrim / Revo Driver ve enkoder arasındaki bağlantı senkron motor için.
*> Asenkron kapalı çevrim / Revo Driver ve enkoder arasındaki bağlantı asenkron motor için.

P1.1>MOTOR GUCU

5.5Kw

Asansör tahrik motorunun güçü kW cinsinden girilir. Değer motor e�ke�nden okunabilir.
*> 7,5kW

P1.2>MOTOR AKIMI

13.0A

Asansör tahrik motorunun nominal akım değeri girilir. Değer motor e�ke�nden okunabilir.
*> 13.0A

P1.3>MOTOR FREKA

50.00Hz

Asansor tahrik motorunun frekans değeri nedir. Değer motor e�ke�nden okunabilir.
*> 50.00Hz.

P1.4>MOTOR DEVRI

1380rpm

Asansor tahrik motorunun devir sayısıdır. Değer motor e�ke�nden okunabilir. Bazı motor 
e�ketlerinde Devir sayısı, d/d(devir/dakika) yerine RPM olarak yazılmış olabilir.
*> 1380rpm

P1.5>MOTOR VOLTA

380V

Asansör tahrik motorunun çalışma voltajı girilir. Değer motor e�ke�nden okunabilir.
*> 380V

P1.6>KUTUP SAYIS

4p

Asansör tahrik motorunun kutup sayısı (pole) girilir. Eğer motor e�ke�nde kutup sayısı yoksa;
Kutup sayısı=(120xf)/d(kutup sayısı=120x(çalışma frekansı)/(devir/dk(rpm))

P1.7>MOTOR KAYMA

4.00Hz

Asansör tahrik motorunun ilk hareketten önce açacağı mekanik frenin dengesiz yükten dolayı
oluşturaçağı kaymayı önlemek için girilen frekans değeridir.
*> 4.00Hz

P1.8>MOTOR CALIS

Duz Yon

Asansör tahrik motorunun çalışma yönünün ayarlandığı parametredir. U V W kablo uçlarını
değiş�rmeden motor yönünü ayarlayabilirsiniz.
*> Düz Yön.
*> Ters Yön.

P1.9>MOTOR YUKSU

32.00%

Asansör tahrik motorunun yüksüz çalışmada çek�ği akım değerinin, nominal (In) akıma olan 
oranıdır. Değer yüksel�lir ise motor fazla akım çekip çabuk ısınabilir. Değer düşük girilirse 
asansör sarsın�lı kalkış yapabilir veya hiç kalkış yapmayabilir.(Senkron motorda işlevsizdir.)

P2.0>ENKODER TIP

Artirimli Enkode

Asansör tahrik motoruna geri besleme için bağlı olan enkoderin Revo Drive’a tanı�lması.
*> Artırımlı Enkoder
*> SinCos Enkoder
*> Endat Enkoder

P2.1>ENKODER PAL

1024 ppr

Enkoderin Pals değeri girilir. Enkoderin E�ke�nden okunabilir.
*> 1024 ppr

P2.2>ENKODER OFF

0.0o

Senkron asansör tahrik motoru ile enkoder arasında olan açı girilir. Motor Tanıma
( AutoTuning ) işleminde otoma�k olarak ölçülür.
*> 0.0o / Motor offse� ile enkoder offse� arasındaki açı farkı.

P2.3>ENKODER FIL

5ms

Enkoder Sinyalinin daha sağlıklı okunması için uygulanması gereken filtre süresi girilir.
*> 5ms

P2 ENKODER AYARLARI
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P0.15>PF CIKIS K

MOTOR KONTAKTORU

Motor kontaktörünü sürücüden kontrol etmek için ak�f edilir. PF röle çıkışlarının Motor 
kontaktörüne bağlanması gerekir.



REVO-DRIVEMENÜLER

P2.4>ENKODER YON

Duz Yon

P3 KONEL HIZLARI

Asansör motorunun tahrik yönü ile enkoderin okuma yönü aynı değil ise buradan düzel�lir.
*> Düz Yön
*> Ters Yön

P2.5>ENKODER HAT

20%

Enkoder hata oranı girilir.

P2.6>ENKODER TAN

Pasif

Enkoder tanıtma bu parametreden ak�f edilir.

P3.0>KABIN HIZI

1.000m/s

Asansör kabinin hareket hızı girilir.
*> 1.000 m/sn maxsimum 2.500m/sn girilebilir.

P3.1>YANASMA HIZ

0.080m/sn

Asansör kabinin kat durağa yanaşma hızı girilir.
*> 0.080m/sn

P3.2>SEVIYELEME

0.025m/sn

Asansör kabinine seviyeleme komutunda uygulayacak hız girilir.
*> 0.025m/sn

P3.3>REVIZYON HI

0.200m/sn

Asansör kabinine revizyon komutunda uygulayacak hız girilir.
*> 0.200m/sn

P3.4>ARA HIZ

0.800m/sn

Asansör kabinine ara hız komutunda uygulayacak hız girilir.
*> 0.800m/sn

P3.5>YUKSEK HIZ

1.000m/sn

Asansör kabinine yüksek hız komutunda uygulayacak hız girilir.
*> 1.000m/sn

P3.6>KURTARMA HI

0.050m/sn

Asansör kabinine kurtarma modunda uygulayacak hız girilir.
*> 0.050m/sn

P3.7>CEKICLEME H

0.050m/sn

Asansör kabinine çekiçleme modunda uygulayacak hız girilir.
*> 0.050m/sn

(Konel kumanda kartları kullanılan panolarda seçilir. Genel ayarlardan P0.4 parametresinden seçilir.)

P4 ÖNCELİKLİ KONEL HIZLARI

P4.0>KABIN HIZI

1.000m/s

Asansör kabinin hareket hızı girilir.
*> 1.000 m/sn maxsimum 2.500m/sn girilebilir.

P4.1>SADECE YON

0.000m/s

Asansör kabinine sadece yön komutunda uygulayacak hız seçilir.
*> V0 ,V1 , V2, V3, V2+V3 hızlarını seçebilirsiniz.

P4.2>VO HIZI

0.025m/s

Revo Drive’ın V0 komut girişi ak�f olduğunda asansör kabinine uygulanacak hız girilir.
Yanaşma hızını V0    girebilirsiniz.
*> 0.025m/sn

(Konel kumanda kartları dışında kullanılan kumanda kartları panolarında seçilir. Genel ayarlardan P0.4 parametresinden seçilir.)(Konel kumanda kartları dışında kullanılan kumanda kartları panolarında seçilir. Genel ayarlardan P0.4 parametresinden seçilir.)
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P4.3>V1 HIZI

0.080m/s

P5 ÇOKLU HIZ AYARLARI

Revo Drive’ın V1 komut girişi ak�f edildiğinde asansör kabinine uygulanacak hız girilir. V1 hızına
seviyeleme hızını giriniz. V1 ak�f olunca V0 komutu ak�f olsa bile geçersiz olur.
*> 0.080m/sn

P4.4>V2 HIZI

0.200m/s

Revo Drive’ın V2 komut girişi ak�f edildiğinde asansör kabinine uygulanacak hız girilir. V2 hızına
revizyon hızını giriniz. V2 ak�f olunca V0 ve V1 komutları ak�f olsa bile geçersiz olur.
*> 0.200m/sn

P4.5>V3 HIZI

1.000m/s

Revo Drive’ın V3 komut girişi ak�f edildiğinde asansör kabinine uygulanacak hız girilir. V3 hızına
yüksek hızını girebiliriniz. V3 ak�f olunca V0 ,V1 ve V2 komutları ak�f olsa bile geçersiz olur.
*> 0.200m/sn

P4.6>V2+V3 HIZI

0.500m/s

Revo Drive’ın V2+V3 komut girişi ak�f edildiğinde asansör kabinine ara hızda uygulanacak hız 
girilir. V2+V3 hızı ak�f olunca V0 ve V1komutları ak�f olsa bile geçersiz olur.
*> 0.200m/sn

P4.7>KURTARMA HI

0.050m/s

Asansör kabinine kurtarma modunda uygulayacak hız girilir.
*>0.060m/sn

P4.8>CEKICLEME H

0.050m/s

Asansör kabinine çekiçleme modunda uygulayacak hız girilir.
*> 0.050m/sn

P5.0>KABIN HIZI

1.000m/s

Asansör kabinine uygulanacak maksimum hız girilir.
*>0.1000m/sn

P5.1>SADECE YON

Hiz YOK

Asansör kabinine sadece yön girişi uygulandığında seçilecek giriş girilir.
*>Hız yok
*>Ck-Hiz 1 , 2 .... 15 / Çoklu hızlardan da seçim yapılabilir.

P5.2>COKLU HIZ_1

0.000m/sn

P5 hız ayarlarında V0 , V1 , V2 ve V3 hız girişlerinin nasıl yorumlanacağı bu parametrelerden
seçilir. P5.2 ile P5.17 arasına binary sisteme göre hızlar atanır.

(Çoklu Hız çıkışı veren kartları kullanılan panolarda seçilir. Genel ayarlardan P0.4 parametresinden seçilir.)

ÇOKLU HIZ GİRİŞLERİ                     ÇOKLU HIZLAR
V0 V1 V2 V3 HIZ GİRİŞLERİ
0 0 0 0 Hız yok
0 0 0 1 Çoklu Hız 1
0 0 1 0 Çoklu Hız 2
0 0 1 1 Çoklu Hız 3
0 1 0 0 Çoklu Hız 4
0 1 0 1 Çoklu Hız 5
0 1 1 0 Çoklu Hız 6
0 1 1 1 Çoklu Hız 7
1 0 0 0 Çoklu Hız 8
1 0 0 1 Çoklu Hız 9
1 0 1 0 Çoklu Hız 10
1 0 1 1 Çoklu Hız 11
1 1 0 0 Çoklu Hız 12
1 1 0 1 Çoklu Hız 13
1 1 1 0 Çoklu Hız 14
1 1 1 1 Çoklu Hız 15

9 +90  850 888 00 42
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P5.17>KURTARMA H

Hiz Yok

P6 ZAMAN AYARLARI

Asansör kabinine kurtarma modunda uygulayacak hız girilir.
*>0.060m/sn

P5.18>CEKICLEME

Hiz Yok

Asansör kabinine çekiçleme modunda uygulayacak hız girilir.
*> 0.050m/sn

P6.0>YON GECIKME

1.00sn

PFA ve PFB rölelerinin frenden sonra kaç saniye açık kalaçağı girilir.
*> 1.00sn

P6.1>MANYETIKLEN

0.5sn

Revo Drive’ın asansör tahrik motoruna komut verdiğinde manye�klenme zaman geçikmesi 
girilir.
*> 0.5sn

P6.2>HIZ GECIKME

0.8sn

Revo Drive’ın hız komutlarını alırken yaşadığı gecikme süresi girilir.
*> 0.8sn

P6.3>HIZLANMA BA

1.50sn

Revo Drive’ın hızlanmaya başlama süresi girilir.
*> 1.50sn

P6.4>HIZLANMA ZA

2.20sn

Revo Drive’ın hızlanma süresi girilir.
*> 2.70sn

P6.5>HIZLANMA VA

1.30sn

Revo Drive’ın hızlanmaya varış süresi girilir.
*> 1.30sn

P6.6>YAVASLAMA B

1.30sn

Revo Drive’ın yavaşlamaya başlama süresi girilir.
*> 1.30sn

P6.7>YAVASLAMA Z

1.60sn

Revo Drive’ın yavaşlama süresi girilir.
*> 1.60sn

P6.8>YAVASLAMA V

1.30sn

Revo Drive’ın yavaşlamaya varış süresi girilir.
*> 1.30sn

P6.9>AKIM YAVASL

0.00sn

Revo Drive’ın akım azalma süresi girilir.
*> 1.40sn

P6.10>KONTAKTOR 

0.50sn

Pano kontaktörlerinin geçikme süresi girilir.
*> 0.50sn
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P7.0>AKIM KP

1.40

P7 PID AYARLARI
Revo Drive’ın PID akım kp değeri girilir.
*> 1.40

P7.1>AKIM KI

1.00

Revo Drive’ın PID akım ki değeri girilir.
*> 1.00

P7.2>AKIM KD

0.00

100.00

Revo Drive’ın PID akım kd değeri girilir.
*> 0.00

P7.3>SIFIR HIZ K
Revo Drive’ın PID sı�r hız kp değeri girilir.
*> 100.00

120.00

P7.4>SIFIR HIZ K
Revo Drive’ın PID sı�r hız ki değeri girilir.
*> 120.00

0.50

P7.5>SIFIR HIZ K
Revo Drive’ın PID sı�r hız kd değeri girilir.
*> 0.50

70.00

P7.6>DUSUK HIZ K
Revo Drive’ın PID düşük hız kp değeri girilir.
*>7 0.00

30.00

P7.7>DUSUK HIZ K
Revo Drive’ın PID düşük hız ki değeri girilir.
*> 30.00

P7.8>DUSUK HIZ K
Revo Drive’ın PID düşük hız kd değeri girilir.
*> 0.50

0.50

P7.9>ORTA HIZ KP
Revo Drive’ın PID orta hız kp değeri girilir.
*> 120.00

120.00

P7.10>ORTA HIZ K
Revo Drive’ın PID orta hız ki değeri girilir.
*> 25.00

25.00

P7.11>ORTA HIZ K
Revo Drive’ın PID orta hız kd değeri girilir.
*> 0.20

0.20

P7.12>YUKSEK HIZ
Revo Drive’ın PID yüksek hız kp değeri girilir.
*> 0.20

140.00

P7.13>YUKSEK HIZ
Revo Drive’ın PID yüksek hız ki değeri girilir.
*> 5.00

5.00

P7.14>YUKSEK HIZ
Revo Drive’ın PID yüksek hız kd değeri girilir.
*> 0.10

0.10
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P7.15>DUSUK HIZ

1.0%

Revo Drive’ın PID düşük hız anahtarlama oranı girilir.
*> %1,0

P7.16>YUKSEK HIZ

60.0%

Revo Drive’ın PID yüksek hız anahtarlama oranı girilir.
*> %60,0

P7.17>TASIYICI F

8.000Hz

Revo Drive’ın PID taşıyıcı frekansı girilir.
*> 8.000Hz

P7.18>DUSUK HIZ

100.0%

Revo Drive’ın PID düşük ve yüksek akım arasında olması gereken fark girilir.
*> 100.0%

P7.19>DUSUK HIZ

10.0sn

Revo Drive’ın PID düşük hızda aşırı akım algılama süresi girilir.
*> 10.0sn

P7.20>YUKSEK HIZ

120.0%

Revo Drive’ın PID yüksek hız akım sınırı girilir.
*> 120.0%

P7.21>YUKSEK HIZ

10.0sn

Revo Drive’ın PID yüksek hız aşırı akım algılama sınırı girilir.
*> 10.0sn

P7.22>SIFIR HIZ

0.20Hz

Revo Drive’ın PID sı�r hız algılama frekansı girilir.
*> 0.20Hz

P7.23>MAKSIMUM T

150%

Revo Drive’ın PID maksimum uygulanacak tork oranı girilir.
*> 150%

P8.0>OTOMATIK RE

3.0sn

Revo Drive’ın hataya düştüğünde resetleme zamanı girilir.
*> 3.0sn

P8.1>OTOMATIK RE

100

Revo Drive otoma�k resetlemeyi sayar. Bu sayı  girilen değere ulaş�ğında otoma�k 
resetlemeden çıkar. bakım firmasının müdahalesini beklediği sayı girilir.
*> 100 / 100 hatadan sonra otoma�k resetleme devre dışı kalır. panoya müdahale gerekir.

P8.2>HATALARI SI

Pasif

Revo Drive’ın ve asansörün hataları kontrol edilince hata kayıtları EVET seçilerek silinir.
*> Hayır
*> Evet / evet seçilince hataları siler ve otoma�k olarak hayır komutu gelir.

P8.3>HATA KAYDI-

Hata tanimi

Revo Driver verdiği hataların listelendiği ekrandır.P8.3 ile P8.22 arasında listelenir.

P9.0>MOTOR KONTR

Kapali Cevrim

Revo Drive ve enkoder arasındaki bağlantı şeçilir.
*> Açık Çevrim (Asenkron) / Revo Drive ve enkoder arasında geri besleme yoktur.
*> Senkron kapalı çevrim / Revo Driver ve enkoder arasındaki bağlantı senkron motor için.
*> Asenkron kapalı çevrim / Revo Driver ve enkoder arasındaki bağlantı Asenkron motor için.

P9.0>MOTOR GUCU

5.5kW

Asansör tahrik motorunun güçü kW cinsinden girilir. Değer motor e�ke�nden okunabilir.
*> 5.5kw

P8 HATA KAYITLARI

P9 HIZLI KURULUM
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P9.2>MOTOR AKIMI

13.0A

Asansör tahrik motorunun akım değeri girilir. Değer motor e�ke�nden okunabilir.
*> 13.0A

P9.3>MOTOR FREKA

50.00Hz

Asansor tahrik motorunun frekans değeri nedir. Değer motor e�ke�nden okunabilir.
*> 50.00Hz.

P9.4>MOTOR DEVRI

1380rpm

Asansor tahrik motorunun devir sayısıdır. Değer motor e�ke�nden okunabilir. Bazı motor 
e�ketlerinde Devir sayısı, d/d(devir/dakika) yerine RPM olarak yazılmış olabilir.
*> 1380rpm

P9.5>MOTOR VOLTA

380V

Asansör tahrik motorunun çalışma voltajı girilir. Değer motor e�ke�nden okunabilir.
*> 380V

P9.6>KUTUP SAYIS

4p

Asansör tahrik motorunun kutup sayısı (pole) girilir. Eğer motor e�ke�nde kutup sayısı yoksa;
Kutup sayısı=(120xf)/d(kutup sayısı=120x(çalışma frekansı)/(devir/dk(rpm))

P9.7>ENKODER TIP

Artirimli Enkode

Asansör tahrik motoruna geri besleme için bağlı olan enkoderin Revo Drive’a tanı�lması.
*> Artırımlı Enkoder
*> SinCos Enkoder
*> Endat Enkoder

P9.8>KABIN HIZI

1.000m/s

Asansör kabinine uygulanacak maksimum hız girilir.
*>0.1000m/sn
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REVO-DRIVESEYAHAT AYARLARI

  Kalkış ve Yüksek Hıza Geç�ş
P.6.3 = t.tt Sn  Kab�n�n hızlanmaya başlama süres� bu parametreden ayarlanır.
P.6.4 = t.tt Sn  Kab�n�n yüksek hıza ulaşma süres� bu paramerteden ayarlanır.
P.6.5 = t.tt Sn  Yüksek hıza yaklaşıldığında k� rapma süres� bu parametreden ayarlanır.

İstenen hıza daha çabuk ulaşmak �ç�n P.6.4 değer� düşürülür. Hızlanma P.6.4
İstenen hıza daha geç ulaşmak �ç�n P.6.4 değer� yükselt�l�r. Hızlanma P.6.4
Hızlanma esnasında daha yumuşak geç�ş �ç�n P.6.5 ve P.6.3 değer� yükselt�l�r. Hızlanma başla P.6.3
Hızlanma esnasında daha sert geç�ş �ç�n P.6.5 ve P.6.3 değer� azaltılır. Hızlanmaya varış P.6.5 

Not: P.6.7 ve P.6.6 değerler� çok düşürülürse, asansör katını kaçırab�l�r. 

  Kata Yanaşma ve Duruş
P.6.6 = t.tt Sn  Kab�n düşük hıza geç�ş başlama süres�.
P.6.7 = t.tt Sn  Kab�n yavaşlama süres�.
P.6.8 = t.tt Sn  Kab�n yavaşlamaya varış süres�.

Asansör kab�n�n�n durması �ç�n gereken süre bu parametreden ayarlanır. P.6.7 Yavaşlama Süres�.
Daha yumuşak duruş �ç�n P.6.7 parametre süres� arttırılır. Daha sert duruş �ç�n P.6.7 azaltılır.
Daha yumuşak yavaşlamaya başlamak �ç�n P.6.6 (yavaşlamaya başlama süres�) parametres� arttırılır.
Daha sert yavaşlama �ç�n �se P.6.6 (yavaşlamaya başlama süres�) arttırılır.
Daha yumuşak duruş �ç�n P.6.8 (yavaşlamaya varış süres�) parametres� arttırılır.
Daha sert duruş �ç�n �se P.6.8 (yavaşlamaya varış süres�) parametres� azaltılır. 

  RevoDr�ve Hız-Zaman Ayarları
Kab�n�n seyahat zaman ayarları, graf�kte göster�lm�şt�r. Parametreler�n daha detaylı 
açıklamaları aşağıda ver�lm�şt�r. Asansör kab�n�n hızına göre yavaşlama mesafeler�n�n 
ayarlanması gerekmekted�r. 

  Kalkışta kab�n� sab�t tutmak
İlk kalkışta DC fren vererek asansör kab�n�n�n sab�t durmasını sağlamak �ç�n; 
Asenkron motorlarda P.6.2 0.5 sn arttırılab�l�r. Hız gec�kmes� P.6.2
Senkron motorlarda P.6.2 0.8 sn arttırılab�l�r. Hız gec�kmes� P.6.2

P.6.4

P.6.5

P.6.7

P.6.8
P.6.3

P.6.2

P.6.6

HIZ (m/sn)

ZAMAN (sn)Kab�n Temel Hız-Zaman Parametre Graf�ğ� (P.6 Zaman Ayarları) 

Yavaşlama
Bölges�

Hızlanma
Bölges�

t
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REVO-DRIVEKOLAY KURULUM

 Revo Dr�ve Kolay Kurulum Menüsü

D�şl�l� (Asenkron);
 Motor ayarlarından motor kontrol (t�p�) “asenkron” seç�lmel�, motor et�ket� b�reb�r şek�lde 
g�r�lmel�d�r. (kW, akım, dev�r, frekans, motor voltajı, kutup sayısı). Motor uçlarımızın b�reb�r 
olması gerekl�d�r. Encoder bağlantımızda A+ B+ veya A- B- kullanılmalı, kullanılmayan �k� 
d�ğer g�r�ş boş kalmalıdır. 

Açık Çevr�m (Asenkron);
 Motor ayarlarından motor kontrol (t�p�) “açık çevr�m” seç�lmel�, motor et�ket� b�reb�r şek�l-
de g�r�lmel�d�r. (kW, akım, dev�r, frekans, motor voltajı, kutup sayısı). Motor uçlarımızın 
b�reb�r olması gerekl�d�r. Yüksüz akımın %50 olması gerek�r. 

D�şl�s�z (Senkron);
 D�şl�s�z asansör kontrol panosunu devreye almak �ç�n menüden P9 Hızlı Kurulum parametre-
s�ne g�r�n�z. Parametreler�n g�r�ş ekranı b�r sonrak� sayfada.Motor ayarlarından motor kontrol 
(t�p�) “senkron” seç�lmel�d�r, motor et�ket� b�reb�r şek�lde g�r�lmel�d�r (kW, akım, dev�r, frekans, 
motor voltajı, kutup sayısı). Motor uçlarımızın b�reb�r olması gerekl�d�r. Encoder ayarlarından 
encoder t�p� kullandığımız encoder �le b�reb�r olmalıdır. Encoder� tanıtmak �ç�n Kumanda 
kartında Asansör t�p�n� d�şl�s�z Seç�n�z . Daha sonra encoder ayarlarından “encoder tanıma 
akt�f ed�lmel�d�r”. Daha sonra rev�zyonda yön basıp encoder�n tanınması beklen�r. Encoder 
tanıması b�t�nce fren açıp kab�n hareket eder.

Revo LC kumanda kartından;
B S�stem Ayarlarından B01:Asansör t�p� D�şl�s�z Seç�l�r

MOTOR  SARGI 
BAĞLANTILARINI 
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